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Il ENCODERS INCREMENTALES

SERIE
Pag.

N° Impulsos

Diametro eje (mm)
Cuerpo (mm)

N° max. rev. (rpm)
Carga maxima axial (N)
Carga maxima radial (N)
Par (Ncm)

Temperatura (°C)
Proteccion

Conexién

Salida

Alimentacion (VDC)

Il ENCODERS ABSOLUTOS

SERIE
Pag.

Resoluciéon

Configuracion
Parametros
Configurables

Entradas especiales
Diametro eje (mm)
Cuerpo (mm)

N° max. rev. (rpm)
Carga maxima axial (N)
Carga maxima radial (N)
Par (Ncm)

Temperatura (°C)
Proteccion

Salida

Alimentacion
Codigos de salida

Interface

SERIE 10
Pag. 10

1...10.000 imp.
6...12 mm
@58 mm

6.000 rpm
40N

60 N

2 Ncm
-20...+80 °C
IP65/IP67
axial/radial
RS422/Push-Pull/OC
5/11...30 V

CS10/CSP10
Pag. 32

Monovuelta

max. 13 bits (12 bits?)
Switch / Cable / PC
puntos por vuelta?
direccion, reset”, led
paso por cero?
cédigo, presets®

enable”, store".
6-10 mm

@58 mm

6.000 rpm

40N

60 N

2 Ncm

-20...+80 °C
IP65/IP67
RS-485/422, PNP
0..10V/4..20mA? ,NPN
Push-Pull, NPN OC
10...30V, 15...30V?
Binario, Gray, BCD",
Gray excess”
Paralelo, SSI,
Analogico.

SERIE 58
Pag. 12

1...10.000 imp.
6 mm

@58 mm

6.000 rpm

40 N

60 N

2 Ncm
-20...+80 °C
IP65
axial/radial
RS422/Push-Pull/OC
5/11...30 V

CS30/CSP30
Pag. 34

Monovuelta

max. 13 bits (12 bits?)
Switch / Cable / PC
puntos por vuelta®
direccion, reset”, led
paso por cero®
cédigo, presets?

enable”, store”.

12 mm

@90 mm

6.000 rpm

80 N

100 N

5 Ncm

-20...+80 °C
IP65/1P67
RS-485/422, PNP
0..10V/4..20mA?,NPN
Push-Pull, NPN OC
10...30V, 15...30V?
Binario, Gray, BCD",
Gray excess”
Paralelo, SSI,
Analogico.

" Solo interface paralelo. ? Solo interface analdgico. ¥ Solo programable por PC.  Solo salida SSI.

SERIE 20
Pag. 14

1...2.048 imp.
6 mm

@58 mm
6.000 rpm
20N

30N

0.5 Ncm
-20...+60 °C
IP55

cable axial
Push-Pull/TTL
5/11...30V

CM10/CMP10
Pag. 36

Multivuelta

max. 25 bits (24 bits")
Switch / Cable / PC
puntos por vuelta®
n° de vueltas®
direccion, reset”, led
paso por cero?
cédigo, presets?
enable’, store”.
6-10 mm

@58 mm

6.000 rpm

40 N

60 N

2 Ncm

-20...+80 °C
IP65/IP67
RS-485/422,
Push-Pull

NPN OC, PNP, NPN
10...30V

Binario, Gray, BCD",
Gray excess”
Paralelo, SSI,

OVERVIEW

Iﬁ'l;l
ol
SERIE 21

Pag. 16

1...500 imp.
6 mm

@40 mm
5.000 rpm
5N

5N

0.4 Ncm
-20...+60 °C
1P41

cable axial
RS422/Push-Pull/OC
5/11...30 V

CM30/CMP30
Pag. 38

Multivuelta

max. 25 bits (24 bits")
Switch / Cable / PC
puntos por vuelta?
n° de vueltas?
direccion, reset”, led
paso por cero?
cédigo, presets®
enable", store".

12 mm

@90 mm

6.000 rpm

80 N

100 N

5 Ncm

-20...+80 °C
IP65/IP67
RS-485/422, PNP
0...10V/4..20mA»,NPN
Push-Pull, NPN OC
10...30V

Binario, Gray, BCD",
Gray excess”
Paralelo, SSI.

AUTOMATICOS S.L.



SERIE 30 SERIE 59 SERIE 19

Pag. 18 Pag. 20 Pag. 22

1...10.000 imp. 1...10.000 imp. 1...10.000 imp.

12 mm 10, 12, 14 mm hueco | 6 a 12 mm semi-hueco
@90 mm @58 mm @58 mm

6.000 rpm 6.000 rpm 6.000 rpm

80N 40 N 10N

100 N 60 N 40N

5 Ncm 2 Ncm 2 Ncm

-20...+80 °C -20...+80 °C -20...+80 °C
IP65/IP67 IP65 IP65

axial/radial radial axial/radial
RS422/Push-Pull/OC | RS422/Push-Pull RS422/Push-Pull/OC
5/11...30V 5/11...30 V 5/11...30 V

Il ACOPLAMIENTOS ENCO-FLEX
Pag. 41

- ALU-FLEX: acoplamientos flexibles ranurados de aluminio
- POLY-FLEX: acoplamientos flexibles ranurados de acetal

- SPRING-FLEX:  acoplamientos flexibles por resorte helicoidal
- OLDHAM-FLEX: acoplamientos de desplazamiento lateral

Il BRIDAS DE ACOPLAMIENTO
Pag. 46

Disponible todo tipo de bridas en aleacion de aluminio y
anodizadas. Bridas tipo syncro-flange.

Disponible brida de acero inoxidable apropiada para la
fijacion de encoders de eje hueco

Los Encoders HONHER cumplen las normas CE relati-
vas a EMC. Inmunidad al ruido y emisiones de ruido
segun las normas EN 50082-2 y EN 50081-2

hohner
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[T
SERIE 77 SERIE 80
Pag. 24 Pag. 26
1...5.000 imp. 1...5.000 imp.
15....25 mm hueco 25....42 mm hueco
D77 mm @100 mm
6.000 rpm 3.500 rpm
Max. 100 N Max. 100 N
Max. 200 N Max. 200 N
4 Ncm 4 Ncm
-20...+80 °C -20...+80 °C
IP65 IP65
radial radial
RS422/Push-Pull RS422/Push-Pull
5/11...30 V 5/11...30 V

M ANGULOS DE SOPORTE

Y SISTEMA DE MEDIDA LINEAL
Pag. 48

O anecuLos
- ANGULOS RIGIDOS  para encoders incrementales y absolutos
- ANGULOS FLEXIBLES para encoders incrementales y absolutos

O RuUEDAS MEDIDORAS
Disponible tres tipos de ruedas medidoras:
- Aluminio moleteado en cruz
- Goma
- Plastico moleteado

O SISTEMA PINON-CREMALLERA
Disponible sistema pifidon-cremallera con desarrollo exacto de 50mm

B ENCO- METER
Pag. 50

Sistema de medida por cable extensible.
Medicién de distancias lineales de hasta 8 metros.

B SERIE DXE
Pag. 54
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INSTRUCCIONES DE INSTALACION ELECTRICA

Un generador de impulsos incremental en combinacién
con un contador electrénico o con un microprocesador es
un preciso método para medir desplazamientos angula-
res y lineales, de todas formas para asegurar esta preci-
sion (no se vea degradada por interferencias eléctricas)
se han de tener en cuenta ciertas normas.

A- Reducir interferencias mediante el uso de cable apan-
tallado y correctamente conectado a tierra, una apropia-
da eleccion de la posicion del contador, salida de cable,
voltaje adecuado y la posibilidad del uso de una salida de
nivel diferencial (complementaria).

B- Atenuar interferencias debidas a frecuencias altas
mediante un filtro RC.

A continuacion pasamos a detallar diferentes problemas
que nos podemos encontrar al instalar un sistema de
generador -sistema de control y algunas soluciones para
los mismos.

B Acoplamientos o interferencias electrostaticas.
Las interferencias eléctricas pueden ser reducidas toman-
do las precauciones correspondientes. Las sefiales emiti-
das por el generador deben ser transportadas a través de
un cable debidamente apantallado con la conexién a tie-
rra s6lo en uno de los extremos. Los conductores eléctri-
cos sin proteccion solo son factibles en recorridos cortos
y lugares libres de interferencias.

Encoder

/A
\V

Contador

A
\J

B Acoplamientos o interferencias electromagnéticas
Este tipo de efectos en esferas de accion fuerte son mas
dificiles de combatir, un tipo de proteccién que podemos
usar es el trenzado de cables por parejas, normalmente
es suficiente, los voltajes inducidos por los dos conducto-
res de se igualan y se cancelan.

Encoder Contador

B Seleccion del punto de tierra

Para la seleccion del punto de tierra se ha de seguir la
siguiente regla: la toma de tierra tiene que estar situada
s6lo en uno de los puntos del circuito eléctrico, los puntos
del sistema que requieran toma de tierra se conectaran
directamente a este punto.

Encoder Contador

Correcto |3

Erréneo

M Recorrido del cable

El cable situado entre el generador y el contador debe
permanecer apartado de cables de alta tension y debe
trazarse la mas corta y directa ruta entre ellos.

B Receptor diferencial

Una manera efectiva para el rechazo de interferencias es
un receptor diferencial. La sefial y su complementaria
estan conectadas a las dos entradas del comparador. El
comparador amplifica la diferencia entre las dos entradas
y los impulsos interferentes son ignorados.

Pérdida de senal a través de largas distancias.

La caida del voltaje a través de cables largos puede ser
causa de problema. No sélo el abastecimiento de corrien-
te al generador se ve reducido, sino que la senal alta es
menor y la sefal baja es mayor, por tanto la sefal resul-
tante esta fuera de los limites requeridos. Esto es espe-
cialmente importante en sistemas de 5 v. pero también
son vulnerables a este efecto los sistemas de 12 v.

Contador
Comparador

D
D

m

N =
A4
N—
—
N—1_

B I I

Impulsos intermitentes
eliminados a la salida
del comparador

L L
-1

Efecto de interferencia

e
S

Sefiales complementarias

M Impulsos deformados

La presencia de ruido en los cambios lentos de sefial
puede ser causa de interferencias y de lecturas de medi-
da falsas. Este efecto puede ser eliminado mediante el
uso de un circuito Schmitt-trigger en la entrada del conta-
dor.

Este circuito ignorara los cambios de voltaje que sean
menores que la histéresis.

M Circuito de entrada recomendado
El siguiente circuito ofrece una alta inmunidad al ruido y
puede ser usado a 50 kHz

T ’ ’ ’ 5V..20V
15K IN4148
T 1K 1K-3,9K
A J- L
Sefial 100K1 K A
- Salida
A I I | Senal
15K IN4148
T ov

AUTOMATICOS S.L.



INSTRUCCIONES DE INSTALACION MECANICA

Todos nuestros generadores de impulsos disponen de
rodamientos de bolas precargados. La vida de estos
rodamientos depende en gran medida de la carga que
soporte el eje del encoder. Minimizar dicha carga es muy
importante para garantizar un tiempo de vida razonable
del encoder. En ningun caso, las componentes axial (Fa)
y radial (Fr) de la carga sobre el extremo del eje no deben
superar, ni siquiera de forma puntual, los limites admisi-
bles para cada una de las series.

-
L

oV
— &=

A fin de salvaguardar el eje de cargas excesivas, se pro-
ponen diferentes soluciones en funcion del tipo de enco-
der y su aplicacion:

B Encoders con eje: conexién con ejes de maquinas
Si la conexidén entre los ejes del encoder y de la maquina
es rigida, las desalineaciones entre los mismos pueden
producir cargas muy elevadas sobre los rodamientos. A
fin de evitarlo, los ejes deberan conectarse por medio de
acoplamientos flexibles capaces de absorver las desali-
neaciones previsibles, vibraciones y el posible desplaza-
miento axial del eje.

Ver pagina 41: Acoplamientos Flexibles.

B Encoders con eje: conexion a ruedas medidoras,
poleas y pifiones
Estos elementos pueden fijarse directamente al eje del
encoder siempre y cuando no produzcan cargas radiales
mayores de las admisibles. Si no es asi debera contarse
con un eje auxiliar para el soporte de estos elementos.
Si usamos ruedas medidoras o sistemas de medida de
pifidn y cremallera, es muy posible que no podamos ase-
gurar una holgura constante por lo cual deberemos usar
un angulo flexible para fijar el encoder al chasis de la
magquina, posibilitando el desplazamiento del mismo.
Ver paginas 48 - 49: Angulos, sistemas de medida.

B Encoders de eje hueco

En la mayoria de ocasiones se fijaran a un eje rigido. En
estos casos el cuerpo del encoder nunca debe fijarse rigi-
damente al chasis de la maquina sino simplemente evitar
que pueda girar junto al eje. Ello puede hacerse por
medio de una brida elastica o bien mediante un pivote de
retencion.

hohner
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min: 9,5
max: 11
Encoder S19
H o)
@ 3
o)
o maquina | 5
L je maquina |} ¥
- 11 - 3 N
I .
| --
max: 25
méx: 4
Encoder S59
©
- —
X Q)
QT S)
Eje mdaquina +H
o
N

B PROTECCION CONTRA CONTACTOS

A fin de cumplir la directiva CE de maquinas, después de
la instalacion del encoder, todas las partes en rotacion,
como ejes, acoplamientos, ruedas, abrazaderas, etc.
deben quedar protegidas de contactos accidentales
durante el uso de los equipos.



ENCODERS INCREMENTALES

B Informacion general
Los encoders incrementales son probablemente el tipo
mas comun de encoder utilizado en la industria, por la
gran variedad de aplicaciones que su uso abarca.

Los encoders incrementales generan impulsos al girar su
eje, el numero de impulsos por vuelta puede determinar
una medida de velocidad, longitud o de posiciéon. Se pue-
den clasificar, segun su funcion, en unidireccionales (un
solo canal de salida A), utilizados siempre que no es
necesario detectar la direccion de rotacion, tal como
sumar o restar en contadores o tacometros, y bidireccio-
nales (con dos canales de salida A y B), que permiten
detectar el sentido de rotacion del eje, el canal B esta
desfasado 90° eléctricos respecto al canal A.

360° elect.

902 +25%

- I

.

Se puede disponer de una tercera senal (canal de salida
0) de referencia o cero que proporciona un impulso a
cada vuelta del eje, que por ejemplo, permite determinar
una referencia de posicion, esta sefial puede sincronizar-
se respecto al canal A, B o respecto a ambos, también
puede no estar sincronizado. Estan disponibles las nega-
das de cada una de estas sefales, habitualmente utiliza-
das en entornos donde hay ruido y/o largas longitudes de

cable. 360°

semaia [ L[ L[ 1
Seﬁa‘IjA
negada 50°

4,’_%
sas L[ L[ L[

Sefial B
negada
Senalo ] [

Senal 0 ]
negada -

Impulso de 0
- sincronizado aAy/o B
- no sincronizado

B Numero de impulsos disponibles

1 23 46 90 135 188
2 24 47 92 136 192
3 25 48 94 137 193
4 26 49 96 138 195
5 27 50 98 140 197
6 28 51 99 150 198
7 29 54 100 152 200
8 30 55 105 157 205
9 32 58 107 158 206
10 33 60 108 159 210
1" 34 63 113 160 214
12 35 64 112 162 220
13 36 65 114 166 224
14 37 69 115 167 225
15 38 70 118 168 228
16 39 72 120 170 230
17 40 75 123 172 234
18 41 78 125 174 240
19 42 80 127 175 243
20 43 85 128 177 250
21 44 86 129 180 251
22 45 88 132 187 254

8 Disponible cualquier otro nimero de impulsos bajo pedido
IEE S EEEEEN

Cada encoder incremental tiene en su interior un disco,
marcado con una serie de lineas uniformes a través de
una unica pista alrededor de su perimetro, las lineas opa-
cas a la luz de anchura igual a las transparentes, traba-
jando con una unidad emisora de luz y una unidad de
captacion de la misma, al girar el disco, generan unas
sefiales que debidamente tratadas generan las corres-
pondientes salidas de un encoder incremental.

La tolerancia de las sefales suministradas, en 360° eléc-
tricos (1 periodo) es de £10%, como ya hemos indicado
el desfase entre A o su negada respecto B o su negada
es de 90° eléctricos (1/4 periodo) con una tolerancia del
+25%, sobre pedido esta disponible hasta un +5% de
tolerancia.

En todos los encoders Hohner la sefial B adelanta 90°
(eléctricos) a la sefial A, cuando el encoder gira en senti-
do horario (CW), esto es cuando el eje gira en sentido
horario mirandolo desde el final del mismo.

[e]
Encoder girando en
sentido horario visto
° ° esde el eje
cw

M Respuesta maxima en frecuencia

Es la maxima frecuencia a la cual el encoder responde
eléctricamente, se refiere al niumero de impulsos de sali-
da que el encoder puede emitir por segundo. La frecuen-
cia esta relacionada con la velocidad de giro del eje del
encoder y con el numero de impulsos del mismo, tal que:

N° vueltas del eje por minuto

60

Frecuencia (Hz) =

N° impulsos del encoder

M Precisién
La unidad de medida que define la precision del encoder
es el "grado eléctrico". Esto es:

360 ° mecanicos

360 ° eléctricos =
N° impulsos del encoder

El error en un encoder rotativo no es acumulativo, no
incrementa cuando el eje da mas de una vuelta.

255 355 430 620 785 1100 1800
256 358 432 623 800 1131 1850
260 360 440 625 804 1143 2000
267 367 445 628 860 1150 2045
270 370 450 630 879 1200 2048
273 371 452 635 880 1225 2250
276 375 457 640 889 1240 2400
288 377 471 646 896 1250 2500
295 381 475 650 900 1270 2540
300 385 480 660 914 1280 3000
314 387 490 663 920 1350 3142
318 390 498 667 924 1400 3400
319 392 500 680 942 1440 3500
320 395 512 688 950 1500 3600
330 396 520 700 952 1576 3800
331 400 550 705 968 1600 4000
333 408 560 720 987 1602 4096
335 410 553 750 1000 1620 5000
340 413 585 760 1021 1676 10000
345 417 586 762 1024 1700

346 420 600 770 1068 1725

350 428 603 784 1080 1750

AUTOMATICOS S.L.



M Circuitos de Salida

O Push-Pull

Circuitodesalida ................. BC 327, BC337 o equivalente
Capacidaddecarga ............... 40 mA por canal

Longitud de cable admisible ......... 50 m (Vcc = 24 Vdc)
Resistencia de carga aconsejable . . . .. R. =1,8KQ (Vcec = 24 Vdc)
Nivel de sefial "Low" .. ............. VoL < 2V (Vce = 24 Vdc)
Nivel de sefal "High" .. ............. Vou > 22V (Vce = 24 Vdc)
Alimentaciéon . ........... ... .. ..., 11....30 Vdc

Ondulacion maxima . .............. 300 mV Vcc

Proteccién contra cortocircuito . ... ... No permanente
Frecuencia max. standard . .......... 100 kHz

O TTL line driver

Circuitodesalida ................. SN 75114 o equivalente
Capacidaddecarga ............... 40mA por canal
Longitud de cable admisible ......... 100 m

Nivel de sefal "Low" ............... Vou < 0,2 Volt

Nivel de sefal "High" .. ............. Vou > 2,4 Volt
Proteccién contra cortocircuito . ... ... No permanente
Alimentacion . ......... ... . ..., .. 5Vdc £5%

Ondulacion maxima . .............. 300 m V Vcc
Frecuencia max. standard . .......... 100 kHz

Repetidores recomendados . ........ SN 75115 o equivalente

O Open Collector (0.C.) NPN

Circuitodesalida ................. Driver ULN 2003 o equivalente
Capacidaddecarga ............... 40 mA por canal

Longitud de cable admisible ......... 50 m (Vcc = 24 Vdc)
Resistencia de carga aconsejable . . . .. R. =1,8KQ (Vcec = 24 Vdc)
Nivel de sefial "Low" .. ............. VoL < 2V (Vce = 24 Vdc)

Nivel de sefal "High" .. ............. Vou > 22V (Vce = 24 Vdc)
Alimentaciéon . ........... ... ... ... 11....30 Vdc

Ondulacion maxima . .............. 300 mV Vcc

Proteccién contra cortocircuito . ... ... No permanente

Frecuencia max. standard . .......... 100 kHz

O Diferencial Line driver. Push-Pull

Circuitodesalida ................. Dif. Line Driver
Capacidaddecarga ............... 30 mA por canal
Longitud de cable admisible ......... 100 m
Alimentacion . .................... 11...30 Vdc

Nivel de sefal "Low" ............... min. 2.5V

Nivel de sefal "High" .............. max. Vcc - 3V
Tension Salida ................... Vce

Proteccion contra cortocircuito ... .. .. Si

Ondulacion maxima ............... 500 mV Vcc
Frecuencia max.standard ........... 100 kHz - 200 kHz

O RS-422. Salidas Diferenciales

Circuitodesalida ................. Standard EIA RS 422
Capacidaddecarga ............... 20 mA

Longitud de cable admisible ......... 1200 m

Proteccién contra cortocircuito . ... ... No permanente
Alimentacion . ......... ... . ..., .. 5Vdc £5%

Frecuencia max. standard . .......... 300 kHz

Receptores recomendados .. ........ AM26LS32 o equivalente

hohner
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Vee =11...30 V

0 A

También para B, B negada
También para 0, 0 negada

Vee =5V

A negada

GND

También para B, B negada
También para 0, 0 negada

9
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* Encoder incremental con eje para uso industrial

* Disponible cualquier nimero de impulsos por
vuelta, de 1 hasta 10.000

* Diametro exterior 58 mm

*Ejede 6 a12 mm

* Proteccion IP65 o IP67 segun DIN 40050

* Gran flexibilidad en bridas y diferentes
configuraciones

* Ejecuciones mecanicas, electrénicas y 6pticas
especiales bajo pedido

* Conexidén cable (disponible cualquier longitud
de cable) o conector industrial

CARACTERISTICASTECNICAS [111111

CUBI PO ot Aluminio.
= Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente .. ... ..... .. .. . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... ... e IP65.
Momento de inercia del rotor . . ... ... . 30 gcm?.
Par de arranque a 20°C (68°F) . ... ... ... . 0,5 Ncm. sin reten. / 2,0 Ncm. con reten.
Carga maxima admisible sobre eje axial .. ......... . ... . .. 40 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial .. ...... ... .. . . 60 N.
PSSO APIOX. . . o 0,5 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +80°C.
VIracioONn .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPACIO . . . 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . . ... ... Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega ... ... .. ... 48h.
N° maximo de impulsos por vuelta . . ... ... .. . 10.000.
Conexion axialoradial . ........ ... .. .. .. . . . . . Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

Disponible version IP 67

CUBIPO ot Acero inoxidable.
= @10 x 20 mm.
Conexion axial . . .. ... Cable 2 metros.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA (111111

SENALES . SALIDA NUMERO DE
SERIE EJE BRIDA SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS
10 o o o o o (N N N N J
1- @10 x 20 mm 1- Sin brida 1-A 1- 90.9504 radial 0- Open collector NPN 11..30V
2- @6 x 10 mm 2- 90.1002 2-A+B 2- 90.9505 radial 1- Push-Pull 11..30V
3- @8 x 20 mm 3-90.1003 3-A+B+0 3- Cable radial 2 e e o
4- @7 x 20 mm 4-90.1004 4-A+A _ 4-90.9507 radial " AN T il 1130V
5- 29,52 x20 mm  5- 90.1005 5-AA+BB _  5-90.9512 radial (;**)' erencial fine driver. Fush-Full 1.
6- 36,35 x 10 mm  7- 90.1006 6- AA + BB + 00 6- 90.9504 axial
8- 312 x 20 mm ™) 7-A+0 _ 7- 90.9505 axial
9- @11 x 25 mm 8- AA + 00 8- Cable axial
9-A+B+0 9- 90.9507 axial
0-A+0 0- 90.9512 axial
C- 90.9589 axial
V- 90.9589 radial
M- 90.9510 radial
N- 90.9510 axial
™)
Ejemplo de referencia: 10-11127-5000
(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(***) Para consultar salidas electrénicas pag. 9
DIMENSIONES | 111111
. 258
10 49 ~max:12 -
2 9,5
|
0,05/ ——
N~ N~
o ur% = 1_‘
RS )
—
[SIRSIEN
15
\ K
\\ By
/ (P
\
20 = v
\
' C.Axial
(1)- -/
16 \
e E—

(1) Situacién de la salida radial para electrénicas 7 y 9

hohner

AUTOMATICOS S.L.
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SERIE 58

* Encoder incremental de precisién con eje para
uso industrial

* Disponible cualquier nimero de impulsos por
vuelta, de 1 hasta 10.000

* Diametro exterior 58 mm

* Eje de 6 mm

* Fijacion por brida syncro-flange

* Proteccion IP65 segun DIN 40050

* Conexidén cable (disponible cualquier longitud
de cable) o conector industrial

CARACTERISTICASTECNICAS [ 11111

CUBI PO ot Aluminio.
e Acero inoxidable.
RoOdamientos . . .. De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente .. ... ..... .. .. . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... ... e IP65.
Momento de inercia del rotor . . ... ... . 30 gcm?.
Par de arranque @ 20°C (B8°F) .. ... .. i Max. 2,0 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial .. ......... . .. . . . . 40 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial .. ....... ... ... . ... 60 N.
PSSO APIOX. . . ot 0,5 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +80°C.
VIracioNn .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPACTO . . 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . ........ . Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega . .. ... .. 48h.
N° maximo de impulsos por vUuelta . . ... ... .. 10.000.
Conexion axialoradial . ........... .. ... . . . . . . . Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA [ 111111

SENALES < SALIDA NUMERO
SERIE EJE BRIDA SALIDA CONEXION ELECTRONICA DE IMPULSOS
58 o ® ] ] ] o000 OO
1- @6 x 10 mm 1- Sin Brida 1- AA + BB + 00 1- Cable axial
" 2. AA + BB 2- Cable radial

Ejemplo de referencia: 58-11122-5000

(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(***) Para consultar salidas electrénicas pag. 9

DIMENSIONES [l T1111 1

@52
@50 g7

@6 h7

hohner

AUTOMATICOS S.L.

3- 90.9512 axial
4- 90.9512 radial

"

1- Diferencial line driver. Push-Pull 11..30V

2- Standard RS422. 5V

(***)

3 agujeros rosc. de M4x8 a 120°

/
/
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ERIE 20

* Encoder incremental con eje para aplicaciones
industriales sencillas

* Disponible cualquier nimero de impulsos por
vuelta, de 1 hasta 2.048

* Diametro exterior 58 mm

* Eje de 6 mm

* Proteccion IP55 segun DIN 40050

¢ Diferentes bridas disponibles

* Conexidén cable (disponible cualquier longitud
de cable)

CARACTERISTICASTECNICAS [ 111111}

CUBI PO ot Aluminio.
= Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente .. ... ..... .. .. . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... ... e IP55.
Momento de inercia del rotor . . ... ... . 10 gcm?.
Par de arranque @ 20°C (B8°F) .. ... .. i Max. 0,5 Ncm
Carga maxima admisible sobre eje axial .. ......... . .. . . . . 20N
Carga maxima admisible sobre eje radial .. ....... ... ... . ... 30 N.
PSSO APIOX. . . ot 0,3 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento .. ... ... .. -20°C a +60°C..
VIbracion . .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPACIO . . . 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . ........ . Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega . . ... ... ... 48h.
N° maximo de impulsos por VUElta . . ... ... 2.048.
Conexion axial .. ... ... Cable (2 metros)

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA 111111

SENALES P SALIDA NUMERO
SERIE EJE BRIDA SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS
20 @ [ ) ® ® ® [ N N N J
1- @6 x 10 mm 1- Sin brida -A 2- Cable axial 1- Push-Pull 11..30V
2-90.1002 - A+ 2- Line driver. TTL 5V
3- 90.1004 -A+B+0 )
4- 90.1005 - A+

Ejemplo de referencia: 20-11122-500

(*) Para consultar bridas pag. 46-47
(**) Para consultar conexionado pag. 53

")

(***) Para consultar salidas electrénicas pag. 9

DIMENSIONES [111111

hohner

AUTOMATICOS S.L.

—©]0,05] A
2
3
Y
A
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N| O <~
0| © ©
Q 8 Q
75
10
47

COXNPAB N
2% 33

> >

+ +

max: 12

'~ 3 ag. rosc. de M3x6 a 120°
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ERIE 21

* Encoder incremental miniatura con eje para
aplicaciones industriales sencillas

* Disponible cualquier nimero de impulsos por
vuelta, de 1 hasta 500

* Diametro exterior 40 mm

* Eje de 6 mm

* Proteccion IP41 segun DIN 40050

* Conexidén cable (disponible cualquier longitud
de cable)

CARACTERISTICASTECNICAS 111111

CUBI PO ot Aluminio.
= Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente .. ... ..... .. .. . ... 5000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... ... e IP41.
Momento de inercia del rotor . . ... ... . 10 gcm?.
Par de arranque @ 20°C (B8°F) .. ... .. i Max. 0,4 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial ... ....... ... . . . . 5N.
Carga maxima admisible sobre eje radial .. ... ... ... . ... 5N.
PSSO APIOX. . . o 0,2 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +60°C.
Vibracion . .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPACIO . . . 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . ..... ... .. Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega ... ... .. ... 48h.
N° maximo de impulsos por VUElta . .. . .. .. 500.
Conexion axial . ... ... Cable (1 metro)

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA (11111

SERIE OPCION SENALES SALIDA NUMERO
MECANICA SALIDA ELECTRONICA IMPULSOS
21 ) ) ) eoo
1-A 1-A 0- Open collector NPN 11..30V
2-B 2-A+B 1- Push-Pull 11..30V
3-C 3-A+B+0 2- Line driver. TTL 5V
4-D 4-A+B+0 7- Standard RS422. 5V
Consultar 5.A+0 9- Diferencial line driver. Push-Pull 11..30V
dimensiones 6- A__+ 0 N )
7- AA + BB + 00
8- AA + BB

—
*
~

Ejemplo de referencia: 21-117-500

(*) Para consultar conexionado pag. 53
(**) Para consultar salidas electrénicas pag. 9

Opcién A @40 Opcién B @40
27 max:12 27 max:12
(0]0,05 [©l0,05
> ~
sl (== - B g =
N
Q Q
= y ~
75 J
g g 75
10 1.3 15 3
40 45

H 0
3 agujeros rosc. de M3x5 2 120°  ~ 3 agujeros rosc. de M3x5 a 120° — /

Opciéon C Opciéon D @40
@40
10 17 27 ax:12 AX:
max M16x 27 max:12 A\
[©l0,05
A, Az
c : +- —
f (o)) = o
N il
N ;
©
| 2/ 5L
‘ 55
s \ 10| 3 | 55
\ 40 |
\“ ~Tuerca M18x1 |
3 agujeros rosc. de M3x5 a 120° |
hohner 17
AEEEEEEEEEEEEEEEEEE
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ERIE 30

* Encoder incremental con eje para aplicaciones
industriales extremas

* Disponible cualquier nimero de impulsos por
vuelta, de 1 hasta 10.000

* Diametro exterior 90 mm

* Eje de 12 mm

* Proteccion IP65 o IP67 segun DIN 40050

* Gran flexibilidad en bridas y diferentes
configuraciones

* Ejecuciones mecanicas, electrénicas y 6pticas
especiales bajo pedido

* Conexidén cable (disponible cualquier longitud
de cable) o conector industrial

CARACTERISTICASTECNICAS || 11111

CUBI PO ot Aluminio.
= Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente .. ... ..... .. .. . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... ... e IP65.
Momento de inercia del rotor . .. .. ... .. 270 gecm?.
Par de arranque @ 20°C (B8°F) .. ... .. i Max. 5,0 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial .. ......... . .. . . . . 80 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial ... ... ... . .. . ... 100 N.
PSSO APIOX. . . ot 1,2 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +80°C.
Vibracion . .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPACIO . . . 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . ..... ... .. Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega ... ... .. ... 48h.
N° maximo de posiciones por VUelta . ... ... ... .. 10.000.
Conexion axialoradial . .......... ... ... . . . . . . Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

Disponible version IP 67

CUBIPO o ot Acero inoxidable.
B o @12 x 25 mm.
Conexion axial . . . ... .. Cable 2 metros.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA 111111

SENALES A SALIDA NUMERO
SERIE SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS

30 ( N J ® ® (X X N N
*) 30- A 0- Cable axial 0- Open collector NPN 11..30V

32-A+0 1- 90.9504 axial ~ 1- Push-Pull 11..30V

40-A+B 2- 90.9505 axial 3 ;'t"e gf'vde;-{g;;‘gv

42-A+B+0 3- 90.9507 axial - landard Reass,

43- A+ 5 + 5 4- 90.9512 axial s()*-*EJ)lferenmal line driver. Push-Pull 11..30V

34-A+A 5- Cable radial

35- AA + BB 6- 90.9504 radial

36-AA +BB +00 7- 90.9505 radial
8- 90.9507 radial
9- 90.9512 radial
C- 90.9589 axial
V- 90.9589 radial
M- 90.9510 axial
N- 90.9510 radial

")

Ejemplo de referencia: 30-3467-5000

(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(***) Para consultar salidas electrénicas pag. 9

pivensioNnes |1 TT1TT L

132 max: 16 90
25 5 10 92

@80 g8
@40 g7
|

@12 h7

|
—
C.Radial — — ~ L’_T
‘ /

21 /

3 agujeros roscados de M6x12 a 120°

o

hohnar! 19
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ERIE 59

* Encoder incremental eje hueco pasante para
uso industrial

* Resolucion hasta 10.000 impulsos por vuelta

* Diametro exterior 58 mm

* Eje hueco pasante 10, 12 0 14 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050

* Conexién cable o conector industrial

* Fijacién al eje mediante abrazadera frontal o
posterior

 Sistema antigiro por brida elastica o pivote

CARACTERISTICASTECNICAS [ 111111

CUBI PO ot Aluminio.
EJe Aluminio tratado / Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
Fijacion del cuerpo . ... ... Brida flexible 90.1014 / 90.1024
Fijacion del eje . . ... ... . Abrazadera. Frontal o posterior.
Diametro €je hUECO . . . . . . e 10, 12 0 14 mm.
N° max. rev. permisible mecanicamente . . ... ..... .. .. . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... .. . e IP65.
Momento de inercia del rotor . . . ... ... . 30 gcm?.
Par de arranque @ 20°C (B8°F) . . ... .. it Max 2 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial . ........ ... . . . . .. Max. 40 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ........ ... .. . . . .. ... Max. 60 N.
Desalineamiento permitido: Brida flexible 90.1014/90.1024 ... ................ 1£0.5 mm axial, £0.3 mm radial.
PSSO APIOX. . . o 0,5 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... .. ... .. -20°C a +80°C.
VIracioNn .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPaCIO . 1000 m/s? (6ms).
Humedad relativa . ... ... . 98% sin condensacion.
Frecuencia . ..... ... . . Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega .. ... ... ... 48h.
N° maximo de Impulsos por vuelta . ... ... .. . . . . 10.000.
Conexionradial . ........ . ... Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA [T111111

< EJE SENALES < SALIDA NUMERO
SERIE FIJACION HUECO SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS
59 o o o o o (N N N N J
* 1- @10 mm 1-AA+BB+00 1- Cable radial
2- 312 mm 2- AA + BB 2- 90.9512 radial
3- @14 mm (*)
1- Abrazadera posterior 1- Diferencial line driver. Push-Pull 11..30V
2- Abrazadera frontal 2- Standard RS422. 5V
(***)
Ejemplo de referencia: 59-11122-5000
(*) Para consultar brida elastica pag. 47
(**) Para consultar conector y conexionado pag. 52 - 53
(***) Para consultar salidas electrénicas pag. 9
DIMENSIONES 1111111
Abrazadera posterior 433

242

258
@50 g7

max:12

Tornillo DIN912 M3x12

3 agujeros rosc. de M4x5 a 120°

Abrazadera frontal
58

@42

@58
@50 g7
@30

42

3 agujeros roscados de M4x5 a 120°

Consultar pag. 7 y 47 para instrucciones de instalacion mecanica

hohnar! 21
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SERIE 19

* Encoder incremental eje semi-hueco para uso
industrial

* Disponible cualquier nimero de impulsos por
vuelta, de 1 hasta 10.000

¢ Facil instalacion, dos opciones mecanicas,
fijaciéon por prisionero o abrazadera

* Diametro exterior 58 mm

* Eje hueco hasta 12 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050

* Conexién cable (disponible cualquier longitud
de cable) o conector industrial

CARACTERISTICASTECNICAS [ 111111

CUBIPO o Aluminio.
B Aluminio tratado / Acero inoxidable.
RoOdamientos . ... De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente . ..... ... ... . . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . ... ... ... . . .. IP65.
Momento de inercia del rotor . . . .. ... 30 gcm?.
Par de arranque a 20°C (B8°F) . . .. . .. Max. 2,0 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial .. ... ... ... ... . 40 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ... ... ... .. .. 60 N.
Desalineamiento permitido: Brida flexible 90.1014/90.1024 ... ................ +0.5 mm axial, 0.3 mm radial.
PSSO APIOX. . . o 0,5 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +80°C.
VIDraCiON . . 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPaCIO . . . 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa .. ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia ... ... ... .. Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega . . . ... .. 48h.
N° maximo de impulsos por vUuelta . . ... ... .. . . 10.000.
Conexion axial oradial ... ...... .. . . . . . .. Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA |1 1111]

OPCION EJE SENALES H SALIDA NUMERO
SERIE MECANICA SEMI-HUECO SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS
19 @ ® ® ® ® (N N N N )
(*) 1- Abrazadera 1- @6 x 26 mm -A 1- 90.9504 radial 0- Open collector NPN 11..30V
2- Prisionero 2- @7 x 26 mm -A+B 2- 90.9505 radial ~ 1- Push-Pull 11..30V

3- @8 x 26 mm -A+B+0 3- Cable radial g ;'t“e 3”‘&%3'2-25\{3\/

4- 210 x 26 mm “AEA 4-90.9507 radial 9- Di:er;eircial line driver. Push-Pull 11..30V

5- @12 x 26 mm - BB 5- 90.9512 radial ) ’ ; "

Ejemplo de referencia: 19-11657-5000

(*) Para consultar brida elastica pag. 47

(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(***) Para consultar salidas electronicas pag. 9

DIMENSIONES

Abrazadera

Prisionero

hohner

AUTOMATICOS S.L.

258
@50 g7
@30

COXNPAB N
2% 33

> >
+ +

00
+0

owt ot *riww
w
w
+
o
o

C.Axial

6,5
41,5
48,5
/[0 A[A
AR
o
© 8% s

2 Prisioneros
DIN916 M4 a 90°

6,5

41,5

C.Axial

48,5

6- 90.9504 axial
7- 90.9505 axial
8- Cable axial

9- 90.9507 axial
0- 90.9512 axial
C- 90.9589 axial
V- 90.9589 radial
M- 90.9510 radial
N- 90.9510 axial

"

(***)

max:12

3 agujeros roscados de M4x5 a 120°

3 agujeros roscados de M4x5 a 120°

Consultar pag.7 y 47 para instrucciones de instalacién mecanica

max:12

23
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SERIE 77

* Encoder incremental eje hueco pasante para
uso industrial

* Resolucion hasta 5.000 impulsos por vuelta

* Diametro exterior 77 mm

* Eje hueco pasante de 15 a 25 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050

* Conexién cable o conector industrial

* Fijacion al eje mediante prisioneros frontal o
posterior

 Sistema antigiro por brida elastica

CARACTERISTICASTECNICAS [ 11111

CUBI PO ot Aluminio.
e Acero inoxidable.
RoOdamientos . . .. De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
Fijacion del CUBIrpO . . ... Brida flexible 90.1025
Fijacion del eje ... ... Prisioneros. Frontal o posterior.
Diametro €je hUBCO . . . . .. 15...25 mm.
N° max. rev. permisible mecanicamente . . ... ..... .. .. . ... 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... .. . e IP65.
Momento de inercia del rotor . . .. ... ... Max. 1 Kg cm?.
Par de arranque @ 20°C (B8OF) . . .. .. it 4 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial . ... ...... .. . . . ... Max. 100 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ... ...... ... . . .. ... Max. 200 N.
Desalineamiento permitido: Brida flexible 90.1025 (una) ..................... 0.5 mm axial, £0.3 mm radial.

Brida flexible 90.1025 (tres) . .................... +0.4 mm axial, 0.2 mm radial.
PSSO APIOX. . . ot 0,5 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +80°C.
VIracioNn .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
] = o (o L 1000 m/s? (6ms).
Humedad relativa . . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . ..... ... . . Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega . .. ... .. 48h.
N° maximo de Impulsos por vuelta . . ... . ... . 5.000.
Conexionradial . ........ . ... Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA [TTT1111

- EJE SENALES - SALIDA NUMERO
SERIE FIJACION HUECO SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS
77 o o0 ® ® o o000
1- Prisioneros posterior 1- AE + B;é +00 1- Cable radial
2- Prisionero frontal 2- AA + BB 2- 90.9512 radial
()
15- @15 mm 1- Diferencial line driver. Push-Pull 11..30V
16- @16 mm 2- Standard RS422. 5V
18- @18 mm (**)
20- @20 mm
24- @24 mm
25- @25 mm

Ejemplo de referencia: 77-125111-1024
Brida antigiro recomentdada 90.1025

(*) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(**) Para consultar salidas electrénicas pag. 9

pivensioNes [TTTT1L

Prisioneros frontal

a77

@25 H7 |
= = u
|

|
Brida elastica
90.1025

hohner

AUTOMATICOS S.L.

DIN912 M4x6 6

2x DIN912 M3x6

R54,5+1

@30

2x90° DIN916
M4x6
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40

47

25
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SERIE 80

* Encoder incremental eje hueco pasante
para uso industrial

* Resolucion hasta 5.000 impulsos por vuelta

* Diametro exterior 100 mm

* Eje hueco pasante de 25 a 42 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050

* Conexién cable o conector industrial

* Fijacién al eje mediante prisioneros frontal
o posterior

 Sistema antigiro por brida elastica

CARACTERISTICASTECNICAS | 11111

CUBI PO ot Aluminio.
e Acero inoxidable.
RoOdamientos . . .. De bolas.
Vida de los rodamientos . ... ... 1x10% rev.
Fijacion del CUBIrpO . . ... Brida flexible 90.1025
Fijacion del eje ... ... Prisioneros. Frontal o posterior.
Diametro €je hUBCO . . . . .. 25...42 mm.
N° max. rev. permisible mecanicamente . . ... ..... .. .. . ... 3500 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... .. . e IP65.
Momento de inercia del rotor . . ... ... . 1-1.8 Kgcm?.
Par de arranque @ 20°C (B8OF) . . .. .. it 4 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial . ... ...... .. . . . ... Max. 100 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ... ...... ... . . .. ... Max. 200 N.
Desalineamiento permitido: Brida flexible 90.1025 (una) ..................... 0.5 mm axial, £0.3 mm radial.

Brida flexible 90.1025 (tres) . .................... +0.4 mm axial, 0.2 mm radial.
PSSO APIOX. . . ot 0,7 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -20°C a +80°C.
VIracioNn .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
] = o (o L 1000 m/s? (6ms).
Humedad relativa . . ... ... 98% sin condensacion.
Frecuencia . ..... ... . . Segun salida electrénica (pag. 9).
Test de prueba antes de entrega . .. ... .. 48h.
N° maximo de Impulsos por vuelta . . ... . ... . 5.000.
Conexionradial . ........ . ... Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA [TTT1111

P EJE SENALES P SALIDA NUMERO
SERIE FIJACION HUECO SALIDA CONEXION ELECTRONICA IMPULSOS
80 @ [ X J ® ® [ ) o000
1- Prisioneros posterior 1- AE + BE’: +00 1- Cable radial
2- Prisioneros frontal 2- AA + BB 2- 90.9512 radial
*)
30- @30 mm 1- Diferencial line driver. Push-Pull 11..30V
32- @32 mm 2- Standard RS422. 5V
38- @38 mm **)
40- @40 mm
42- @42 mm

Ejemplo de referencia: 80-242111-1024
Brida antigiro recomendada 90.1025

(*) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(**) Para consultar salidas electrénicas pag. 9

pivensioNES  TT1111

Prisioneros frontal

DIN912 M4x6 \+ 6
C%] 2x DIN912 M3x6
. H
w0 o
— ©
N~ x
.
_ . PN 2
g 8
\2x90° DIN916
4 M4x6
\
\
\
\
\
\
@42 H7 | 10
| 40
@100 \
\ 47

Brida elastica
90.1025

hohner 27
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Los encoders absolutos son ampliamente utilizados en la
industria. A diferencia de los sistemas de medida incre-
mentales en los encoders absolutos esta disponible con-
tinuamente el valor de posicion real. Si el sistema es des-
plazado mecanicamente sin alimentacion de tension, tras
el restablecimiento de ésta, la posicidén actual se lee de
manera inmediata.

Hohner ofrece una gran variedad de encoders absolutos,
monovuelta y multivuelta, salida serie, paralela o analégi-
ca y con una amplia gama de cdédigos de salida. Asi
mismo ofrece la posibilidad de encoders absolutos pro-
gramables, que permiten la programacion por parte del
usuario de los parametros mas importantes del encoder.
Todo esto nos permite ofrecer a nuestros clientes solu-
ciones para asignar un valor especifico y unico para cada
una de las posiciones del eje.

Los encoders absolutos se clasifican en dos grupos:
monovuelta y multivuelta.

Los encoders absolutos monovuelta codifican en "n" pun-
tos por vuelta los 360° de una revolucion, a cada vuelta se
repite el cédigo.

Si se precisa una medida para un recorrido de mas de
una vuelta del eje, necesitaremos un encoder multivuelta,
que se utilizan para dar una posicién precisa en recorri-
dos mas largos.

B Entradas especiales y parametros configurables
Todos los parametros configurables excepto el ZERO
pueden controlarse por cable o por switches. En ambos
casos las sefales estan optoacopladas y pueden alimen-
tarse de 0 a 30 voltios en el caso de que sea por cable.

Senal  Simbolo Descripcion
Direccién DIR 1 (Vcc o abierto): Codigo ascendente girando
en sentido horario.
0 (GND): Cddigo descendente girando
en sentido antihorario.
Cddigo COD 1 (Vcc o abierto): Codigo de salida GRAY
0 (GND): Codigo de salida BIN
Store  STOR 1 (Vcc o abierto): Posicion de encoder
actualizandose
___ 0(GND): Posicion de encoder congelada.
Enable EN 1 (Ve o abierto): Salidas en alta impedancia o tristate.
~ __ 0(GND): Salidas habilitadas.
Reset  RES 1 (Vcc o abierto): Posicion actual.

0 (GND): Pone a cero la posicion del encoder.
Indicador mediante un led de la posicion cero
absoluta del encoder.

Indicador ZERO

O Encoders 6pticos absolutos programables

En nuestros encoders absolutos programables todos los
parametros esenciales del encoder son programables por
el usuario.

Disponible para encoder monovuelta y multivuelta en dife-
rentes opciones mecanicas.

El software de programacion es realmente sencillo.
Permite al usuario seleccionar el cero o referencia, nume-
ro de posiciones por vuelta, hasta 8192 puntos en una
vuelta, (13bits), el nUmero de vueltas en caso de que sea
multivuelta, hasta 4096 vueltas, sentido de giro y codigo

ENCODERS ABSOLUTOS

de salida: binario, gray, exceso gray o BCD.

Existen ventajas como por ejemplo la posibilidad de desa-
juste electrénico, optimizacion en sistemas mecanicos
que estan sujetos a tolerancias, etc.

Como el mismo encoder puede ser instalado en aplica-
ciones diferentes y asignarles su programacion especifica
en la misma instalacion, esto se transforma en un ahorro
en mantenimiento y stock.

O Programando el encoder.

Para la programacion del encoder Hohner, necesitara un
PC, el software de programacion y el cable de conexién
entre el encoder y el PC (ambos suministrados con el
encoder).

Se conecta el encoder a una fuente de alimentacion (24
Vdc) y se conecta el cable de comunicacion al puerto
serie de su PC.

Siguiendo las sencillas indicaciones del manual, el usua-
rio sera capaz de programar facilmente los parametros
mas importantes del encoder.

©
|

)

Q

RS232
max 15m

O cédigos de salida

En encoders monovuelta, Hohner puede ofrecer cualquier
resolucion por vuelta, hasta un maximo de 13 bits por
vuelta (8.192 puntos por vuelta). Se suministra cualquier
nuamero de vueltas 2" hasta 4096 vueltas, es decir, 2, 4, 8,
16, 32..., 4096. Cddigos disponibles en sentido horario y
antihorario. En sentido horario el codigo incrementa cuan-
do el eje gira en sentido horario mirando el eje, y en sen-
tido antihorario el cédigo incrementa cuando el eje gira en
sentido antihorario mirando el eje.

O cédigo binario
El cédigo binario es un cédigo base dos, es decir, con tan
solo dos entes "0" y "1" se codifica la informacion

O Cédigo Gray

El codigo Gray es una forma especial del codigo binario
donde de una combinacion a la siguiente cambia tan solo
un bit, esto permite mayores velocidades en la transmi-
sion de datos y mas seguridad, ya que en el caso de los
codigos binarios naturales de una combinacion a la
siguiente cambian por ejemplo n bits, existen una serie de
pasos intermedios que se podrian interpretar como otras
posiciones, y dependiendo de la velocidad de lectura de
datos del sistema de control una de estas posiciones
intermedias (en caso de que un bit cambie mas rapido
que los otros) podria ser un dato erréneo.

Asi pues el codigo gray es un codigo muy seguro en la
transmision de datos ya que en todos los casos de una

AUTOMATICOS S.L.



posicion a la siguiente varia un solo bit y no existen esas
posiciones intermedias dudosas entre una posicion y la
siguiente.

El codigo Gray Excess permite, en resoluciones que no
son de 2", que de la ultima combinacion a la primera cam-
bie tan solo un bit. Por ejemplo, 360, 720... Esto es, para
un encoder de 360 posiciones: (512-360)/2=Excess 76, el
cédigo ira de la posiciéon 76 a 435, de modo que de la
posicion 76 a la 435 solo cambia un bit.

O cédigo BCD

En algunos casos la informacién procesada por el siste-
ma debe de convertirse al sistema decimal, para que
pueda ser interpretada con mayor facilidad, esta es la
principal razén de la existencia de cédigos decimales
codificados en binario (BCD): En los cédigos BCD cada
numero decimal se codifica directamente en un codigo
binario, para representar los diez digitos del cero al nueve
se necesitan 4 bits, es decir para cada decada necesita-
remos 4 bits.

. L 5 Caodigo BCD
Dec Cddigo Binario Cddigo Gray > docada T decada
241 221 22| 2 2° 241 221 22| 2 2° 22| 22 2 201 21 22| 2 2°
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1
2 0 0 0 1 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0
3 0 0 0 1 1 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1
4 0 0 1 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0
5 0 0 1 0 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 1 0 1
6 0 0 1 1 0 0 0 1 0 1 0 0 0 0 0 1 1 0
7 0 0 1 1 1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1
8 0 1 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0
9 0 1 0 0 1 0 1 1 0 1 0 0 0 0 1 0 0 1
10 0 1 0 1 0 0 1 1 1 1 0 0 0 1 0 0 0 0
11 0 1 0 1 1 0 1 1 1 0 0 0 0 1 0 0 0 1
12 0 1 1 0 0 0 1 0 1 0 0 0 0 1 0 0 1 0
13 0 1 1 0 1 0 1 0 1 1 0 0 0 1 0 0 1 1
14 0 1 1 1 0 0 1 0 0 1 0 0 0 1 0 1 0 0
15 0 1 1 1 1 0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0 1
16 1 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 0
Tabla de correspondencia codigo Decimal a Binario, a Gray y a BCD.
B INTERFACES
M Interface SSI
En muchos casos los datos transmitidos de un sistema a Schmitt trigger Convertidor paralelo/serie

otro estan sometidos a campos magnéticos, ruidos, al uti-
lizar un interface estandar como el RS-485 se reducen
los efectos producidos por estas perturbaciones. SSI
"Synchronous Serial Interface" es un estandar de salida
industrial que unicamente necesita 4 lineas para realizar
la transmisién de datos. Este sistema de transmision para
encoders absolutos proporciona diversas ventajas con
respecto a la tradicional transmision en paralelo y méto-
dos serie asincronos:

* Inferior nUmero de componentes

* Facilidad de cambio de cédigo

 La transmision de datos entre el encoder y el receptor
esta controlada por la sefial de clock del receptor.

* Altas velocidades de transmision, en funcion de la dis-
tancia y de la trama de datos a transmitir.

hohner
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O Formato de los datos

En la transmision interviene la sefal de clock originada
por el PLC o dispositivo que esta conectado al encoder.
Cuando no hay transmision de datos, la salida serie de
datos del encoder permanece a 1. En cuanto aparece un
flanco de subida en el clock, empieza la transmision de
datos. En cada flanco de subida del clock el encoder
transmite un bit de la posicion actual. La transmision
empieza con el bit mas significativo (MSB) y termina con
el menos significativo (LSB). Cuando se han transmitido
los n bits de posicion, se transmite el bit o bits especiales
(opcional). Una vez terminada la transmision, el sefal de
clock se detiene durante tm (mientras la transmision de
datos permanece a 0). Esto provoca que el monoestable
(Sload) se resetee y actualize la posiciéon del encoder, de

I

CLOCK

/4

esta manera el encoder vuelve a estar preparado para
transmtir la nueva posicion.

P: Se trata de el bit de paridad. Sirve para saber si el dato
transmitido es correcto. Tiene nivel l6gico 1 si la suma de
todos los 1 de la trama (solamente los datos de posicion)
es par. Si es impar vale 0.

A: Se trata de un bit de alarma . Cuando vale uno indica
nivel de alimentacion insuficiente.

El numero total de clocks sera igual al numero total de bits

de resolucién mas uno. Si hay transmision del bit especial
se tendra que afnadir un impulso mas.

tm

DATA

Do [Doi | Dne|Doa D [Z4Z] Do | Do [ D] D | D [ P

MSB

T = periodo de duracion del clock
tm =10 ps a 30 us (tm siempre debe se superior a T)

O Circuito de entrada CLK

La sefal del clock al ser una entrada al encoder, esta pro-
tegida mediante un optoacoplador para aislar galvanica-
mente el encoder del PLC o similar. De tal modo que el
encoder esta protegido contra sobretensiones y sobre-
cargas.

Clock
1 | . 4
100Q
T
=\/ | A\ =
—_
100Q ___
Im_gl Clock
® rY

LSB

O Circuito de salida DATA

El circuito de salida es un driver de RS422. A este driver
se le suministra una sefial TTL en la entrada, y este la
convierte en una seial diferencial a la salida para anular
posibles ruidos que puedan interferir durante la transmi-
sion.

N

Data

Datos Serie
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M Interface analégico

El interface analégico dispone de dos salidas: una que da
la medida de la posicién absoluta en tension (0/10V), y
otra en intensidad (0/20mA o 4/20mA). Ambas salidas
parten de un encoder absoluto monovuelta con una reso-
lucion de 12 bits, siendo la posicidon absoluta 0 (0 grados),
el valor OV en la salida V+ y 4 o OmA en la salida I+.

O salida Intensidad

Cuando la posicion absoluta es 4095 (359 grados) la sali-
da V+ sera de 10V y la salida |+ sera de 20mA. Estas sali-
das se componen de 4 hilos (2 por salida) I+, |-y V+, V-,
Formando asi dos bucles de medida. Segun el sistema de
medida implantado por el cliente se utilizara una u otra
salida.

Caracteristicas eléctricas i

Formado de salida 0/20mA o 4/20mA 20mA

Resolucion 12 bits (4096 posiciones) para 360°

Estabilidad térmica 120 ppm/°C

Frecuencia actualizacion 100KHz

Error de linialidad 0.07% del angulo activo 4mA

Ruoan m?x. (VIN -2 V)/20mA) Angulo

Rioao min. 150Q OmA
0° 359° 359°

O Salida Tensién v

Caracteristicas eléctricas

Formado de salida 0/10V (Veec min.=12V) 10

Resolucion 12 bits (4096 posiciones) para 360°

Slew Rate 0.7V/us

Frecuencia actualizacion 100KHz

Error de linialidad 0.05% del angulo activo

Resistencia de carga >5kQ

Proteccién contra cortocircuito  Si oV Angulo
0° 359° 359°

M Interface paralelo

En la comunicacion en modo paralelo, se utilizan mas o
menos cables dependiendo de la resolucion.

El PLC o similar debe utilizar una carta de entradas digi-
tales, y puede tener acceso a la posicion del encoder sin

Las principales ventajas del driver salida paralelo son:
 Salida con triestate
* Proteccién contra cortocircuito
* Proteccion inversion de polaridad

necesidad de sincronizarse con nada.

O salida NPN Open Collector

Circuito salida Line Driver
Capacidad de carga por canal 30mA
Resistencia de carga aconsejada 1KQ(24V)
Frecuencia max. 300KHz
Proteccién contra cortocircuito Si

O salida Push-Pull

Circuito salida Line Driver
Capacidad de carga por canal 30mA
Nivel de senal “High” Vce-1.6V
Nivel de senal “Low” 0.4V
Frecuencia max. 300KHz
Proteccién contra cortocircuito Si

hohner
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* Proteccion de diodos contra transitorios.
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oENABLE
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SERIE CS 10/ CSP 10

* Encoder absoluto monovuelta con eje para uso
industrial

* Resolucién hasta 13 bits. (8.192 puntos por vuelta)

* Diametro exterior 58 mm

*Ejede 6 a12 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050, disponible
version acero inoxidable IP67

* Disponible cualquier nimero de posiciones por
vuelta

* Programacioén por cable, switches o PC.

* Seleccion de direccion, coédigo, enable, store o reset

* Disponible salidas paralelo, serie o analdgicas
(0..10V, 4..20mA, 0..20mA)

» Codigos de salida: Binario, Gray, Gray Excess o BCD

¢ Conexion axial o radial, salida cable o conector
industrial

CARACTERISTICASTECNICAS | 11111

CUBIPO o Aluminio o acero inoxidable.
B Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de 10s rodamientos . ... ... 1x10 rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente . ... ... .. . .. 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . ............ . .. ... IP65 /P67 .
Momento de inercia del rotor . . .. ... 30 gcm?.
Par de arranque a 20°C (B8°F) . . . ..ot max. 2 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial ... ... ... ... 40 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ... ... ... ... 60 N.
PSSO APIOX. . .o 400 g.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -10°C a +70°C.
VDraCiON . . . 100 m/s?(10Hz...2000Hz).
IMPaCIO . . o 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Test de prueba antes de entrega . . ... . ... 48h.
CoNSUMO MAXIMO . . ottt et e e e e e 100 mA.
Tension de alimentacion . ......... ... . .. . 10 - 30 Vdc (15 - 30 Vdc para salida analégica)
Interface .. ... SSI, paralelo o analdgica.
Electrénicadesalida ............ ... ......... Push-Pull, NPN OC, RS485/422, 0/10V y 4/20mA o 0/20mA.
Parametros configurables' ...................... Direccion, Codigo, Store, Enable, Reset, Preset1 y Preset2.
ENntradas . ... . Optoacopladas.
Caodigos disponibles . . ... ... Binario, Gray, Gray Excess, BCD.
N° maximo de posiciones porvuelta .. ......... ... . 8.192 posiciones (13 bits).
Linealidad . . . ... ... +1/2 LSB
Conexion axial oradial ......... .. . . ... Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

1) Preset1 y Preset2 solo son configurables por PC, el resto pueden configurarse por switch o cable.

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA 11111

. AXIAL ’ ALIMENTACION || PARAMETROS .
TIPO SERIE EJE BRIDA CONEXION || L nia || INTERFACE copIGo P SALIDA CONFIG. || RESOLUCION
00 10 o o o o o o o o o o000
CS- Monovuelta 1- Sin brida 1- Axial ~ 0- Paralelo 1- IP65
CSP- Monovuelta 2-90.1002 2- Radial 1- SSI 2- P67
Programable 3-90.1003 2- Analégico
4- 90.1004
5- 90.1005
6- 90.1006 1- Bin horario R- Reset
*) 2- Bin antihorario S- Direccion
] Y 3- Gray horario C- Cadigo, Direccion, Reset
4- Gray antihorario W- Cadigo, Direccion,
1- @6 x 10 mm 1- Cable 5- Gray excess horario Led paso por cero
2- 310 x 20 mm 3-90.9512 6- Gray excess antihorario E- Cddigo, Direccion,
4-90.9516 7- BCD horario Enable, Store.
5- 90.9521 8- BCD antihorario ’ (***)
6*-*90.9526 9- Prog por PC \
(] S- Configuracion por switch  0- 10...30 Vdc RS485
C- Configuracion por cable 1- 10...30 Vdc PNP
(***) 2- 10...30 Vdc NPN
3- 10...30 Vdc Push-Pull
4- 10...30 Vdc NPN OC
5-15...30 Vdc
Ejemplo de referencia: CSP10-21120113-8192 . 105---2%"\% 0..10v
- [
(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47 4...20mA, 0..10V
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53 (***)
(***) Consultar paginas 28-31
DIMENSIONES [l 1111
10 68 , méx:20 059
CcsS 10 2 l33
~| o~
eI é¢ - BEEE |
RREIRIES
X2
15
i -5
‘1 T i
!
16
3 agujeros roscados de M3x8 a 120°
Terminal de programacion
5p. ref. 90.9505
10 68 _max:20 259
CSP 10 2_ |33
~| o~
88 e = S¢ =1
¥ 8 g 8 s
15
20

hohner
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SERIE CS30 / CSP30

* Encoder absoluto monovuelta con eje especialmente
disefnado para aplicaciones industriales extremas

* Resolucién hasta 13 bits. (8.192 puntos por vuelta)

* Diametro externo 90 mm

* Eje de 11 0 12 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050, disponible version
acero inoxidable IP67

* Disponible cualquier numero de posiciones por
vuelta

* Programacioén por cable, switches o PC.

* Seleccion de direccion, coédigo, enable, store o reset

* Disponible salidas paralelo, serie o analégica
(0..10V, 4..20mA, 0..20mA)

* Cédigos de salida: Binario Gray, Gray Excess o BCD

¢ Conexion axial o radial, salida cable o conector
industrial

CARACTERISTICASTECNICAS | 11111

CUBIPO o Aluminio o acero inoxidable.
B Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de 10s rodamientos . ... ... 1x10 rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente . ... ... .. . .. 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . ............ . .. ... IP65 /P67 .
Momento de inercia del rotor . . ... ... 270 gecm?.
Par de arranque a 20°C (B8°F) . . . ..ot max. 5 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial ... ... ... ... 80 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . .. ... ... . . ... 100 N.
PSSO APIOX. . . o 1,2 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -10°C a +70°C.
VDraCioN . . . 100 m/s?(10Hz...2000Hz).
IMPaCIO . . o 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Test de prueba antes de entrega . . ... . ... 48h.
CoNSUMO MAXIMO . . ottt et e e e e e 100 mA.
Tension de alimentacion . ......... ... . .. . 10 - 30 Vdc (15 - 30 Vdc para salida analégica)
Interface .. ... SSI, paralelo o analdgica.
Electrénicadesalida ............ ... ......... Push-Pull, NPN OC, RS485/422, 0/10V y 4/20mA o 0/20mA.
Parametros configurables' ...................... Direccion, Codigo, Store, Enable, Reset, Preset1 y Preset2.
ENntradas . ... . Optoacopladas.
Caodigos disponibles . . ... ... Binario, Gray, Gray Excess, BCD.
N° maximo de posiciones porvuelta .. ......... ... . 8.192 posiciones (13 bits).
Linealidad . . . ... ... +1/2 LSB
Conexion axial oradial ......... .. . . ... Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras long. de cable sobre pedido)

1) Preset1 y Preset2 solo son configurables por PC, el resto pueden configurarse por switch o cable.
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REFeEReENCIA | T11111

TIPO SERIE EJE BRIDA || CONEXION R’Xgﬁ'\'l_ INTERFACE ||  cODIGO P ALINENTACION PAE%“;EEOS RESOLUCION
L N N 30 o o o o o o o o o ( N N N J
CS- Monovuelta 1- Sin brida 1- Axial ~ 0- Paralelo 1- IP65
CSP- Monovuelta 3-90.1008 2- Radial 1- SSI 2- IP67
Programable ) 2- Analdgico
1- Bin horario R- Reset
2- Bin antihorario S- Direccién
] Y 3- Gray horario C- Cadigo, Direccion, Reset
4- Gray antihorario W- Cédigo, Direccion,
1- @11 x 25 mm 1- Cable 5- Gray excess horario Led paso por cero
2- @12 x 25 mm 2-90.9509 6- Gray excess antihorario E- Codigo, Direccion,
3-90.9512 7- BCD horario Enable, Store.
4-90.9516 8- BCD antihorario (***)
5- 90.9521 9- Prog por PC ]
6- 90.9526

S- Configuracion por switch

*" : : L. 0- 10...30 Vdc RS485
(Z**Conflguracmn por cable 1-10. 30 Vde PNP
) 2-10...30 Vdc NPN
3-10...30 Vdc Push-Pull
4- 10...30 Vdc NPN OC
: o 5- 15...30 Vdc
Ejemplo de referencia: CSP30-21510313-8192 0...20mA. 0.10V
(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47 6-15...30 Vdc
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53 . A..20mA, 0.10V
(***) Consultar paginas 28-31 ()
DIMENSIONES 1111111
127
CS 30 25 5 97 max:20 @90
0 2.5 @60
S
e 2
~ ~ / h ~ \\
o o o
g s =10l — = N = o
~ v
iif= /
/]~
Nl L1 T
: RRAS S
7,5 / \ - \ i
C.Radial ““ ‘ 21 “\ ‘
3 agujeros rosc. de M6x12 a 120°
Terminal de programaci n
5p. ref. 90.9505
127
CSP 30 25 5 97 m x:20 1190
n”>7 2,5 fl60
=1
o
© H /—\
N—— 2
~|os / i NS \\
155 | E i £ 3
- HIED w
,,g ’ “ - B /
/-
Nl T L
: S S
75 / R R
C.Radial ““‘ 21 “\‘
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3 agujeros rosc. de M6x12 a 120.
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SERIE CM10 | CMP10

* Encoder absoluto multivuelta con eje para uso
industrial

* Resolucion monovuelta hasta 13 bits.
(8,192 puntos por vuelta

¢ Resolucion multivuelta hasta 12 bits.
(4,096 vueltas)

¢ Diametro exterior 58 mm

*Eje 6 010 mm

* Proteccion IP 65 segun DIN 40050, disponible
version acero inoxidable IP 67

* Programacioén por cable, switches o PC

» Seleccion de direccion, cédigo, enable, store,
reset, preset1 y preset2

* Disponible salidas paralelo o serie

» Cédigos de salida: Binario, Gray, BCD

¢ Conexion axial radial, salida cable o conector
industrial

CARACTERISTICASTECNICAS [ 11111

CUBIPO o Aluminio o acero inoxidable.
B Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de 10s rodamientos . ... ... 1x10 rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente . ... ... .. . .. 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . .......... ... ... . ... IP65 /P67 Inox.
Momento de inercia del rotor . . .. ... 30 gcm?.
Par de arranque a 20°C (B8°F) . . . ..ot max. 2 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial ... ... ... ... 40 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ... ... ... ... 60 N.
PSSO APIOX. . .o 500 g.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -10°C a +70°C.
VDraCioN . . . 100 m/s?(10Hz...2000Hz).
IMPaCIO . . o 1000 m/s?(6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Test de prueba antes de entrega . . ... . ... 48h.
CoNSUMO MAXIMO . . ottt et e e e e e 150 mA.
Tension de alimentacion . . .. ... ... 10 - 30 Vdc.
INterface . . . . SSI, paralelo.
Electronicade salida .. .... ... . . . . . . . . . Push-Pull, NPN OC, RS485/422.
Parametros configurables' ...................... Direccion, Codigo, Store, Enable, Reset, Preset1 y Preset2.
ENntradas . ... . Optoacopladas.
Codigos disponibles . . ... Binario, Gray, BCD.
N° maximo de posiciones porvuelta .. ......... ... . 8.192 posiciones (13 bits).
Nemaximo de vueltas . . . ... ... ... 4.096 vueltas (12 bits).
Linealidad . .. ... .. +1/2 LSB.
Conexion axial oradial ......... .. . . ... Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras log. de cable sobre pedido)

1) Preset1 y Preset2 solo son configurables por PC, el resto pueden configurarse por switch o cable.

AUTOMATICOS S.L.



REFERENCIA | 111111

TIPO SERIE EJE BRIDA || conexion || #XIL || INTERFACE || copIGO P vl | vt | Fivoemiiing | Iisivandn
[ X N 10 o o o o o o o o o 0000 000FOC
CM- Multivuelta 1- Sin brida 1- Axial  0- Paralelo 1- IP65
CMP- Multivuelta 2- 90.1002 2- Radial 1-SSlI 2- |IP67
Programable 3- 90.1003
4- 90.1004
5- 90.1005
6- 90.1006 1- Bin horario R- Reset
* 2- Bin antihorario S- Direccion
] Y 3- Gray horario C- Cddigo, Direccion, Reset
4- Gray antihorario W- Cddigo, Direccion,
1- @10 x 20 mm 1- Cable 5- Gray excess horario Led paso por cero
2- @6 x 10 mm 3-90.9512 6- Gray excess antihorario E- Cadigo, Direccion,
4- 90.9516 7- BCD horario Enable, Store.
5- 90.9521 8- BCD antihorario ()
6- 90.9526 9- Prog por PC

"

S- Configuracion por switch
C- Configuracion por cable

(***)

Ejemplo de referencia: CM10-11121110W-8192-4096

(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53

(***) Consultar paginas 28-31

DIMENSIONES [ 111111

10

90 | max:20

0-10.
1-10..
2-10..
3-10.
4-10..

(***)

..30 Vdc RS485
.30 Vdc PNP

.30 Vdc NPN

..30 Vdc Push-Pull
.30 Vdc NPN OC

@59

| méax:20

Terminal de programacion
5p. ref. 90.9505

hohner
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SERIE CM30 | CMP30

* Encoder absoluto multivuelta con eje especialmente
disefnado para aplicaciones industriales extremas

¢ Resolucion monovuelta hasta 13 bits
(8.192 puntos por vuelta)

¢ Resolucion multivuelta hasta 12 bits
(4.096 puntos vuelta)

¢ Diametro externo 90 mm

* Eje de 11 0 12 mm

* Proteccion IP65 segun DIN 40050, disponible
version acero inoxidable IP67

* Programacion por cable, switches o PC

* Disponible salidas paralelo o serie

» Seleccion de direccion, coédigo, enable, store, reset,
preset1 y preset2

» Cédigos de salida: Binario, Gray, BCD

¢ Conexion axial o radial, salida cable o conector
industrial

CARACTERISTICASTECNICAS [ 11111

CUBIPO o Aluminio o acero inoxidable.
B Acero inoxidable.
Rodamientos . . ... De bolas.
Vida de 10s rodamientos . ... ... 1x10 rev.
N° max. rev. permisible mecanicamente . ... ... .. . .. 6000 rpm.
Proteccion contra polvo y salpicaduras segun DIN 40050 . . ... ... e IP55.
Momento de inercia del rotor . . ... ... 270 gcm?.
Par de arranque a 20°C (B8°F) . . . ..ot max. 5 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial ... ... ... ... 80 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . .. ... ... . . ... 100 N.
PSSO APIOX. . . o 1,3 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ....... ... ... -10°C a +70°C.
VDraCiON .. 100 m/s? (10Hz...2000Hz).
IMPACIO . o o 1000 m/s? (6ms).
Humedad relativa . ... ... 98% sin condensacion.
Test de prueba antes de entrega . . ... . ... 48h.
CoNSUMO MAXIMO . . ottt et e e e e e 150 mA.
Tension de alimentacion . . .. ... ... 10 - 30 Vdc.
INterface . . e SSI, Paralelo.
Electronicade salida .. .... ... . . . . . . . . . Push-Pull, NPN OC, RS485/422.
Parametros configurables' ...................... Direccion, Codigo, Store, Enable, Reset, Preset1 y Preset2.
ENntradas . ... . Optoacopladas.
Codigos disponibles . . ... Binario, Gray, BCD.
N° maximo de posiciones porvuelta .. ......... ... . 8.192 posiciones (13 bits).
Nemaximo de vueltas . . . ... ... ... 4.096 vueltas (12 bits).
Linealidad . ... ... +1/2 LSD.
Conexion axial oradial .......... . . . .. Cable (2 metros) o conector industrial.

(otras log. de cable sobre pedido)

1) Preset1 y Preset2 solo son configurables por PC, el resto pueden configurarse por switch o cable.
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REFERENCIA 1111111

TIPO SERIE EJE BRIDA CONEXION RAAXEI)CALL INTERFACE cODIGO P AL;"':IE_:‘J:C Pé‘;ANh:IE;rURRO S ;gﬁ%l\"%?g’:\ l\RIIlE.IiI(')II\-/llJJ(éII?I'x
(N N 30 o o o o o o o o o 0000 00O0CGOC
CM- Multivuelta 1- Sin brida 1- Axial ~ 0- Paralelo 1- IP65
CMP- Multivuelta 3-90.1008 2- Radial 1-SSI 2- P67
Programable @)
1- Bin horario R- Reset
2- Bin antihorario S- Direccion
] Y 3- Gray horario C- Cadigo, Direccion, Reset
4- Gray antihorario W-Cédigo, Direccién, Led paso por cero
1- @11 x 25 mm 1- Cable 5- Gray excess horario E- Cddigo, Direccion, Enable, Store.
2- P12 x 25 mm 2- 90.9509 6- Gray excess antihorario (***)
3- 90.9512 7- BCD horario
4- 90.9516 8- BCD antihorario
5- 90.9521 9- Prog por PC
6- 90.9526 S- Configuracion por switch

"

Ejemplo de referencia: CM30-21610311S-4096-4096

(*) Para consultar bridas pag. 46 - 47
(**) Para consultar conectores y conexionado pag. 52 - 53
(***) Consultar paginas 28-31

DIMENSIONES [ 111111

127

C- Configuracién por cable

(***)

CM 30

0- 10..
1-10..
2-10..
3-10..
4-10..

(***)

.30 Vdc RS485
.30 Vdc PNP

.30 Vdc NPN

.30 Vdc Push-Pull
.30 Vdc NPN OC

25 5 97 max:20 | 290
2.5 260
o
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NS / N\
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1y _ | /
: 1= et
/ =
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ESAS REAS
75, / Sy S
1 N
C.Radial =T 21 -
3 agujeros rosc. de M6x12 a 120°
Terminal de programacion
5p. ref. 90.9505
127
25 5 97 max:20 290
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o
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ACOPLAMIENTOS ENCO-FLEX

M Importancia del acoplamiento

En un gran niumero de montajes mecanicos se presenta
el problema de la transmision del movimiento entre los
ejes o arboles de las maquinas. El acoplamiento es la
forma mas sencilla de conseguir esta transmision ya que
opera uniendo los extremos de dichos arboles, transmi-
tiendo de esta forma la rotacion del uno al otro. De una
buena resolucion de dicha transmisién depende, no sélo
el correcto funcionamiento del equipo, sino también la
vida util de los encoders o maquinas acopladas.

B Seleccion

La selecciéon de un acoplamiento debe ser un compromi-
so entre factores como el coste, el espacio de montaje, la
duracion prevista y las prestaciones de transmision, que
deben satisfacer los requerimientos tales como:

B Absorcién de las desalineaciones
y carga sobre los ejes

Debido a los errores dimensionales inherentes a todo
montaje mecanico, los ejes correspondientes a los arbo-
les a unir mantendran entre si unas diferencias posicio-
nales o "desalineaciones" que dificultan la transmision del
movimiento. Estas desalineaciones pueden ser axiales,
radiales o angulares.

Desalineamiento angular

Sx

774“% - B

Desplazamiento axial

En todos los casos el sistema de acoplamiento utilizado
para la transmision debera ser capaz de absorberlas, evi-
tando los efectos nocivos de cargas sobre los ejes, roda-
mientos, apoyos y bastidores. Las desalineaciones tam-
bién provocan fatiga o desgaste en el acoplamiento, por
tanto, al escogerlo debera tenerse en cuenta la velocidad
de rotacion, minorando los desalineamientos maximos
admisibles que se adjuntan en las tablas para cada
modelo.

B Par a transmitir

No tiene importancia en acoplamientos para sistemas de
medida. Para accionamientos de potencia se debera
comprobar que el par a transmitir sea menor que el par
nominal adjuntado en las tablas de prestaciones, en un
margen mas grande cuanto mayor sea la desalineacion
previsible.

B Precisién cinematica

En sistemas de medida y accionamientos de gran preci-
sion es importante que el acoplamiento no provoque des-
fases posicionales entre los arboles.

Todos los modelos de la gama ENCO-FLEX estan libres
de juego torsional y sélo el OLDHAM puede adquirir un
cierto juego después de un tiempo de funcionamiento con
un desalineamiento radial importante (que se puede
corregir substituyendo el disco). Si el par resistente o la
inercia en el eje conducido son importantes, se pueden
producir desfases debidos a la elasticidad torsional del
acoplamiento. En estos casos se evitara utilizar modelos
poco rigidos como el SPRING-FLEX o POLY-FLEX.

B Velocidad de rotacion

Los OLDHAM-FLEX y SPRING-FLEX no son adecuados
para ejes de gran velocidad, especialmente si existen
desalineamientos importantes. Para el resto de acopla-
mientos debe tenerse en cuenta que la vida util de los
mismos esta en funcién de la fatiga y, por tanto, de la
velocidad a la que operan.

B Fijacién a los ejes

Los acoplamientos pueden suministrarse con fijacién por
prisioneros (2 a 90°) o con brida-abrazadera integral.

La fijacion por abrazadera tiene la ventaja que no produ-
ce marcas en los ejes, resistiendo mejor la inversiones
bruscas y las vibraciones. La fijacidon por prisioneros
resulta mas econdmica y permite utilizar diametros de eje
mayores para un mismo acoplamiento. El inconveniente
de los prisioneros es que estos pueden producir mellas
sobre los ejes. Ademas pueden aflojarse debido a vibra-
ciones, lo cual puede evitarse fijandolos con un adhesivo
semi-permanente.

AUTOMATICOS S.L.



La gama de acoplamientos Enco-FLEX esta compuesta
de 4 tipos de acoplamientos con las medidas necesarias
para cubrir didametros de ejes desde @4mm hasta
J14mm:

B ALU-FLEX:

acoplamientos flexibles ranurados de aluminio

B POLY-FLEX:

acoplamientos flexibles ranurados de acetal

B SPRING-FLEX:

acoplamientos flexibles por resorte helicoidal

B OLDHAM-FLEX:

acoplamientos de desplazamiento lateral

Con dicha gama es posible solucionar los problemas
habituales de transmision que puedan presentarse en sis-
temas de medida (acoplamiento de encdders), de control
y sistemas de potencia con pares de torsién pequefios o
moderados.

Todos los acoplamientos se suministran con su hoja de
caracteristicas y con la llave allen DIN911 correspondien-
te para el apriete de los tornillos o prisioneros.

CARACTERISTICASTECNICAS | 11111

Par Velocidad Desalineamientos Constante Masa | Inercia
maxima maximos admisibles elastica
Tipo Referencia Nominal | Estatico Angular | Axial Radial torsional 10°%
N-m N-m r.p.m. grad. tmm mm N-m/rad g Kg-m?
ALU-FLEX 91.131.d1.d2| 0,3 1,8 20.000 2° 0,4 0,10 65 9 76
91.141.d1.d2| 0,5 3,2 18.000 2° 0,4 0,10 120 15 97
91.151.d1.d2| 1,2 6,0 12.000 2° 0,5 0,15 170 24 330
91.142.d1.d2| 0,5 3,2 18.000 2° 0,4 0,10 120 17 99
91.152.d1.d2| 1,2 6,0 12.000 2° 0,5 0,15 170 29 332
POLY-FLEX 91.231.d1.d2| 0,5 1,4 10.000 10° 1,0 0,8 8,5 4 18
91.241.d1.d2| 0,8 2,7 10.000 10° 1,0 0,8 10,4 6 39
91.251.d1.d2| 1,5 5,7 8.000 8° 1,2 0,8 21,5 13 128
SPRING-FLEX | 91.331.d1.d2| 0,5 - 5.000 9° 1,5 1,5 0,7 14 59,3
91.341.d1.d2| 1,0 - 5.000 9° 1,5 2,0 1,5 85 276
91.351.d1.d2| 2,0 - 5.000 9° 1,5 2,6 3,0 68 938
OLDHAM-FLEX| 91.541.d1.d2| 1,6 10,2 2.500 2° 0,2 2,0 11 15 68
91.551.d1.d2| 34 13,7 2.500 2° 0,2 2,8 23 30 254
91.561.d1.d2| 8,0 48,1 2.000 2° 0,3 815 32 90 1283
Los valores correspondientes a pares y velocidad maxima, se dan para una unién perfectamente alineada a 20°
:odDel:w?se tsrl?riir?iztsrlabrlf:sczlaig:)(le:mientos con los agujeros Diametros Diametros
. ) o Disponibles Disponibles
a cualquiera de las medidas especificadas en la tabla. ) )
. . (mm) (inch) (mm) (inch)
Los agujeros pueden ser diferentes en ambos extremos
del acoplamiento. 4 9,53 =3/8
El diametro de los agujeros debera estar dentro del mar- 4,76 =3/16' 10
gen definido para cada tipo y tamafio de acoplamiento. 5 11
Consultar las tablas de dimensiones para ver los agujeros 6 11,11 =716’
maximos y minimos de cada modelo. 6,35 =1/4 12
Los diametros mas habituales estan disponibles en stock 7 |20 =iz
de forma que podemos hacer entrega inmediata para 7,94 =35/16 13
estas referencias (consultar tablas). 8 14
La tolerancia en todos los agujeros es ISO H8. 9

hohner
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ALU-FLEX

s

ACOPLAMIENTOS FLEXIBLES
RANURADOS DE ALUMINIO

¢ Sin juego. No producen variaciones de velocidad en

la transmisién
* Elevada rigidez torsional

* Disponibles con prisioneros y con brida integrada.

e Libres de mantenimiento
* Resistentes a aceites y productos quimicos
* Proteccion mecanica ante pares excesivos

Los ALU-FLEX son acoplamientos flexibles simples, de
una sola pieza, mecanizados en aleaciéon de aluminio
endurecido. Bajo demanda especial, podemos fabricarlos
anodizados o en acero inoxidable.

Son aptos para transmisiones que requieran pares
moderados y cuando la desalineacion en los ejes no sea
muy grande. Actuan de fusible mecanico ante pares exce-
sivos.

DIMENSIONES | 11111

Estos acoplamientos resultan apropiados en sistemas de
medicion y control, asi como accionamientos de par redu-
cido. Permiten una transmisién del movimiento de gran
precision cinematica, sin juego y con una baja elasticidad
torsional. Se recomiendan para maquinas auxiliares,
generadores tacométricos, potencidmetros, encoders,
etc, El acoplamiento absorbera los errores de alineacion
o de montaje de los ejes.

L M L
- M
s —
Y 7
: )
§ @ 3§ =& I L=t 38
i ey
11
i »
A A B A
Referencia D 3d1 / @d2 L A B M: fijacidn
disponibles tipo dim llave par
min max en stock apriete
mm mm mm mm mm | mm mm mm N-cm
91.131.d1.d2 | @15 @4 | J6 6.6 23 6 11 DIN916 M3 x 6 1,5 130
91.141.d1.d2 | @19 g4 | @9 6.6 23 6 11 DIN916 M3 x 6 1,5 130
91.151.d1.d2 | @24 g6 | @14 [10.10 12.12 | 31 9 13 DIN916 M4 x 6 2,0 310
91.142.d1.d2 | @19 g4 | I8 6.6 28 8 12 DIN912 M2,5 x 8 2,0 79
91.152.d1.d2 | @24 g6 | @12 10.10 31 9 13 DIN912 M3 x 8 2,5 132
La cota A es el calado maximo del eje en el acoplamiento. La cota B es la distancia minima de separacién entre ejes.
REFERENCIA  +HHEHEHE
_ . ad1 gd2
SERIE TIPO TAMANO FIJACION DIAMETRO DIAMETRO
DE ENTRADA DE SALIDA
91 1 ® o ( N N J - (N N J
1- ALU-FLEX 3- 915 1- Prisioneros Ver tabla superior y pag 41
4- 319 2- Brida integrada  para diametros posibles
5- @24

Ejemplo de referencia: 91-141-4-6,35

AUTOMATICOS S.L.



POLY-FLEX
EEEEEEEEEEEE

ACOPLAMIENTOS FLEXIBLES

RANURADOS DE ACETAL

* Absorcién de desviaciones angulares y radiales
importantes

* Baja inercia

* No producen variaciones de velocidad en la
transmision

* Atenuacion de vibraciones torsionales

* Aislamiento eléctrico y térmico entre los ejes

* Proteccion mecanica ante pares excesivos

Los POLY-FLEX son acoplamientos flexibles fabricados
en acetal, de tamafos reducidos para aplicaciones donde
no se requiera un par muy elevado y donde las desaline-
aciones en los ejes sean importantes.

El material presenta una excelente resistencia a la fatiga,
con lo cual, el acoplamiento resulta muy apropiado en
accionamientos a gran velocidad. Absorbe las vibraciones
torsionales y aisla eléctrica y térmicamente los ejes,

Lo
\a

actuando, si es necesario, como fusible mecanico.

Estos acoplamientos resultan apropiados en sistemas de
medicion y maquinas que no ofrezcan un gran par resis-
tente. Se recomiendan para generadores tacométricos,
potencidmetros, encoders, etc.

Los acoplamientos POLY-FLEX pueden utilizarse en la
gama de temperaturas comprendidas entre —30° hasta
85°.

L
A M
/
/
/
_ L/
Al
ha [m)
8, | | s s
([l
d b
Referencia D @d1 / @d2 L A B M: fijacion
disponibles tipo dim llave par
min | max en stock apriete
mm mm mm mm mm | mm mm mm N-cm
91.231.d1.d2 | Q15 @4 | 26 4.4 6.6 20 | 5 10 DIN916 M3 x 6 1,5 25
91.241.d1.d2 |[@19 @4 | &9 6.6 20| 5 10 DIN916 M3 x 6 1,5 25
91.251.d1.d2 | Q24 @6 |J14 6.6 10.10 12.12| 25 | 6 13 DIN916 M4 x 6 2,0 40
La cota A es el calado maximo del eje en el acoplamiento. La cota B es la distancia minima de separacion entre ejes.
REFERENCIA 11111
_ . 3d1 ad2

SERIE TIPO TAMANO FIJACION DIAMETRO DIAMETRO

DE ENTRADA DE SALIDA

91 2 ® o 00 - ( N N J

2- POLY-FLEX 3- 715 1- Prisioneros Ver tabla superior y pag 41
4- 19 para diametros posibles
5- @24

Ejemplo de referencia: 91-241-4-6,35

hohner
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ACOPLAMIENTOS FLEXIBLE
POR RESORTE HELICOIDAL
* Absorcion de desalineaciones muy elevadas

* Eliminacion de cargas por desalineacion sobre los ejes

* Sin desgaste por fatiga

¢ Absorcion de vibraciones

¢ Alta elasticidad torsional

* Proteccion contra aceleraciones bruscas en
la transmision

¢ Inoxidable

Los acoplamientos SPRING-FLEX se basan en la utiliza-
cion de un resorte helicoidal como elemento elastico de
transmision. Estos resortes se construyen en acero inoxi-
dable y de seccién ovalada. Los extremos del muelle se
mantienen roscados vy fijados a los nucleos que son de
aleacion de aluminio.

El resultado es un acoplamiento de una gran elasticidad
que permite acoplar ejes muy desalineados sin que las
reacciones sobre los rodamientos sean muy elevadas. El

acoplamiento mantiene sus caracteristicas en los dos
sentidos de giro.

Resultan apropiados para sistemas de medicién y maqui-
nas que no ofrezcan un par resistente muy elevado y en
donde la alineacion de los ejes pueda ser importante o se
puedan producir variaciones (dilataciones térmicas, vibra-
ciones, movimientos, ...). No es aconsejable en sistemas
muy rapidos y de gran precision (puede producir reso-
nancia en lazos cerrados de posicionamiento).

L +0,8

al o S
Q 8§ Q
/
™7
Referencia D @d1/ @d2 L M: fijacién
disponibles tipo dim llave par
min | max en stock apriete
mm mm mm mm mm mm N-cm
91.331.d1.d2 J14.5 a4 a6 44 6.6 32 DIN916 M3 x 6 1,5 130
91.341.d1.d2 319.7 a4 a9 6.6 39 DIN916 M4 x 6 2,0 310
91.351.d1.d2 @25.7 g6 |214 6.6 10.10 12.12 44 DIN916 M5 x 6 2,5 570
La cota A es el calado maximo del eje en el acoplamiento. La cota B es la distancia minima de separacién entre ejes.
REFERENCIA 111111
_ . ad1 @d2

SERIE TIPO TAMANO FIJACION DIAMETRO DIAMETRO

DE ENTRADA DE SALIDA

91 3 ® o ( N N J - ( N N J

3- SPRING-FLEX  3-@14.5 1- Prisioneros Ver tabla superior y pag 41
4- 319.7 para diametros posibles
5- @25.7

Ejemplo de referencia: 91-341-4-6,35

AUTOMATICOS S.L.



OLDHAM-FLEX
EEEEEEEEEEEEE

ACOPLAMIENTOS DE DESPLAZAMIENTO LATERAL

* Insuperable capacidad de absorciéon de
desalineaciones radiales

* No produce errores cinematicos en la transmision

* Elimina cargas sobre los ejes
* Proteccion mecanica ante pares excesivos
* Disco recambiable

Los acoplamientos OLDHAM-FLEX se basan en la
utilizacion de un disco flotante que puede desplazarse
radialmente en relacion a los dos ejes, permitiendo
compensar grandes errores de alineacion radial entre
éstos.

Los cubos se mecanizan en aleacion de aluminio templa-
do. Los discos son de acetal de excelentes caracteristicas
mecanicas y bajo coeficiente de rozamiento.

Debido al desgaste, el acoplamiento puede presentar

yendo el disco. Los OLDHAM-Flex, al disponer de cubos
de fijacion con agujero pasante, permiten el montaje y
substitucion del disco sin tener que desmontar las maqui-
nas para separar los ejes.

Las desalineaciones radiales no producen errores
cinematicos apreciables en la transmisién. Las desalinea-
ciones angulares si pueden producir pequenos errores de
forma similar a una junta universal tipo "Cardan".
Resultan apropiados para accionamientos lentos de ejes

juego a partir de 107 revoluciones en condiciones norma-  de posicionado, husillos, valvulas, etc. Nunca deben  uti-
les de desalineacion, lo cual puede subsanarse substitu- lizarse para ejes en voladizo ni por parejas.
DIMENSIONES 11111
M
L
/
/
/
_ [
[ [
o) ~ e | N
8 8 1© ' 8
Lo = T
nou nou
L (TRl
A A
Referencia D @d1/ @d2 L A B M: fijacion
disponibles tipo dim llave par
min | max en stock apriete
mm mm | mm mm mm | mm | mm mm N-cm
91.541.d1.d2 319.7 a4 a8 44 6.6 22 8 10 DIN916 M3 x 6 1.5 130
91.551.d1.d2 @24.7 a7 |@10 6.6 30 10 11 DIN916 M4 x 6 2.0 310
91.561.d1.d2 333.3 g9 |14 |16.6 10.10 12.12| 49 13 16 DIN916 M5 x 6 25 570
La cota A es el calado maximo del eje en el acoplamiento. La cota B es la distancia minima de separacion entre ejes.
REFERENCIA 111111
_ 3 @d1 2d2
SERIE TIPO TAMANO FIJACION DIAMETRO DIAMETRO
DE ENTRADA DE SALIDA
91 5 @ o o000 - o000
5- OLDHAM-FLEX 4- @19.7 1- Prisioneros Ver tabla superior y pag 41
5- @247 para diametros posibles
6- 929.6

Ejemplo de referencia: 91-541-4-6,35

hohner
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M Bridas estandard

BRIDAS DE ACOPLAMIENTO

Referencia Series apropiadas Tornillos de fijacion apropiados
90.1002 | 10, 20, CM10, CS10 3 M3x6 DIN84, DIN85, DIN7985, DIN7984
90.1003 | 10, 20, CM10, CS10 3 M3x8 DIN84, DIN85, DIN7985, DIN7984
90.1004 | 10, 20, CM10, CS10 3 M3x6 DIN84, DIN85, DIN7985, DIN7984 -
90.1005 | 10, 20, CM10, CS10 3 M3x10 DIN963, DIN965 s T
90.1006 | 10, 20, CM10, CS10 3 M3x10 DIN912 @
90.1008 |30, CS30 3 M3x10 DIN7991
(
Fabricadas en aleacion de aluminio
y anodizadas.
90.1002 064 90.1003 o
5 @48 105
3 @42 49" 3] 3 248
A
A
E” % 11 : A \\‘ _ > ~ ~
R e b O oy I oy
g8 8 \ /| ) 2| & s /8|8
/ \ | / Q S
=N / N A
/ / f:‘%> 3 ag. roscados M4 a 120°
| A — — 3ag.roscados M4 a 120° .
/ 3 taladros de @3,4 segun
Corte AA / 1\% A DIN74-H a 120°
— 3 taladros de @3,4 segun
4 ag. roscados M3 a 120° DIN74-H a 120°
90.1004 . 90.1005 635 (2%)
25 A 52,4
253" 248
@41,28 (19)
§ (o N
l % b i
= ] \é | P
© So I
P | B ey Y
5o Ialg 3 8 Sixo
38 3 g 88 s \ | IR
Q Q o | |
% an\ : —»/ _ Ty
: @ & S,
7,5 3 taladros de @3,4 segun o
A A DINT4H a120° L 3 taladros de @3,2 a 120
4 taladros de @5,5 en
Corte AA 4 ag. roscados M5 a 90° 52,4x52,4
2100
90.1006 2100 90.1008
13
319
N
o5 £ H
SEE “gl8 - E
SIES gle
| 1
(©]2005]A| |3 gltl?llfz?-rlgs 261?0354 seotn 6 taladros de 06,5 2 60° ©e00e m 6 taladros de @6,6 a 60° 3 taladros de 6,6 segin

H
[ 1)
[ [}
[ [}
[ 1]

DIN74-B a 120°
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M Bridas tipo syncro-flange 90.1103
En aleacion de aluminio y anodizado (recomendamos 3

bridas por encoder). Permiten situar el encoder en cual-

quier posicion angular.

2,8

5,6
Referencia | Series apropiadas Tornillos de fijacion
90.1103 58, CM30, @ M4 x 12 DIN84, DIN912
90.1105 58, 20, @ M4 x 12 DIN84, DIN912

(1) También apropiada para las series 10 y CS10 con la brida 90.1003.
(2) También apropiada para las series 10 y CS10 con la brida 90.1004.

90.1105 |
8
4,2
EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEn
M Brida elastica Montaje:
En acero inoxidable AISI304 pulido. Apropiada para la
fijacion de encoders de eje hueco. Evita la sobrecarga en 1) Atornillar el fleje de acoplamiento al encoder por
los rodamientos del encoder absorviendo el salto por medio de los tornillos (A).
excentricidad de los ejes. Requiere 3 agujeros roscados
a M4 repartidos a diametro 62mm. 2) Fijar el encoder al eje de la maquina y atornillar
los prisioneros o abrazadera.
Referencia | Series apropiadas Tornillos de fijacion
90.1014 19, 59 5 M4 x 6 DIN912, DIN84 3) Fijar el eje de acoplamiento a la maquina por
90.1024 19, 59 3 M4 x 6 DIN912, DIN84 medio de los tornillos (B).
90.1014 90.1024

Encoder

hohner a7
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M Angulos de soporte

Referencia Series
ANGULOS RIGIDOS
90.1201 30, CS30, CM30
90.1207 10, 20, 58, CS10, CM10
90.1208 21
ANGULOS FLEXIBLES
90.1205 30, CS30, CM30
90.1206 10, 20, 58, CS10, CM10
90.1201
40
2,5
a1
s BN N
: NN / "l
; -6 :

F
|

100

90.1205
| ! | |
i i i
|
| iy ]
’ ﬂ m
RN 1] N & |
dx“ : ©
N ./// h- o =
| —0— ] :
o C g’, 4x @7
E ¢
! !
| 1 el ‘25 2
| 84
| 140
ST TS EEE

ANGULOS DE SOPORTE

3 taladros de @3,4 a120°

90.1208

3 taladros de @3,4 a 120°

90.1207

Y

3 taladros de @3,4a 120°

3 taladros de @3,4 a 120° |

|

| I
|l
N

2,5

90.1206

76

+

0,2

N
w

3 taladros de @3,4 a 120°- __

3 taladros de @3,4a120°— —

7,5

93

62 (Cursa 1)

70

80

[60](Ag. fijacion)

80
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B Ruedas medidoras

SISTEMAS DE MEDIDA LINEAL
IEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

Tipo Aluminio moleteado en cruz Goma
Referencia 90.9101 90.9102 90.9103 90.9111 90.9113
Desarrollo (mm) 200 1 foot 304,8mm 500 200 500
Diametro @D 63,66 mm 97,02 mm 159,15 mm 63,66 mm 159,15 mm
Eje @d 6 mm 10 mm 10 mm 6 mm 10 mm
Anchura B 12 mm 12 mm 25 mm 12 mm 25 mm
M (DIN916) M4 x 6 M4 x 6 M5 x 6 M4 x 6 M5 x 6
g dH8
o0
@D

B Sistema de pifién y cremallera

Este sistema consiste en un pifidn de diente modular
recto y una cremallera especial de paso modificado a fin
de conseguir un desarrollo exacto de 50mm por vuelta del

6 5 Dp
N~
QT I
QI8
‘,:»
8 N
5101 1000 £0,5
O PINON
Referencia . ... ...... 90.9307
Material . .. ... ..... acero tratado
Médulo . ..... ..... m = DP32 (0,79375)
Dientes ...... ..... Z=20

hohner

AUTOMATICOS S.L.

piidn, lo cual no es posible con cremalleras convencio-
nales. Si el pindn va fijado directamente sobre el eje del
encoder, debera usarse un angulo de soporte flexible, con
el objeto de no cargar en exceso los rodamientos.

]

27.15

/e

35 +0,5

L

O CREMALLERA

Referencia . ......... 90.9306
Material ............ acero
Médulo ...... ..... m = 0,79577
Paso ........ ..... p=25mm

Posibilidad de empalme de varios tramos
DESARROLLO 1 vuelta = 50 mm
Otros desarrollos disponibles bajo pedido.

49
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SISTEMA DE MEDIDA POR CABL

Los ENCO-METER permiten de una forma sencilla,
econoémica, la adaptacion de dispositivos captadores rotativos
(encodders, potenciometros, ...) a la medicion de distancias linea-
les de hasta 8 metros en maquinas con desplazamientos lentos,
sin aceleraciones bruscas y con un nimero medio de maniobras.
Consisten en un microcable de acero inoxidable que debe unirse
al elemento movil de la maquina por su extremo libre. En el inte-
rior del aparato, el otro extremo del cable se enrolla en un tambor
de precision mientras un resorte de lamina lo mantiene siempre
en tension. El eje del tambor puede accionar un captador rotativo

de cualquier tipo.

==
E

EXTENSIBLE

ENCO-METER

rapida y

CARACTERISTICASTECNICAS [ 1111

Modelo EM4 EM8

Referencia 90.1401 | 90.1402 | 90.1403 | 90.1404 | 90.1805 | 90.1806 | 90.1807 | 90.1808
Desarrollo 200 mm £0,06 / vuelta 250 mm £0,06 / vuelta

Cable 0,61 de acero inoxidable AISI316 (estructura 19x7+0)

Rango de medida, hasta (mm): 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Extension méaxima del cable (mm) 1010 2010 3010 4010 5010 6010 7010 8010
Tensiéon minima estatica del cable 3N 6 N

Tension maxima estética del cable 78N | 82N | 86N | 89N 12N | 12N 13N | 13N
Aceleracién maxima de extension 35 m/s2 30 m/s2

Aceleracion maxima de recuperacion 14 m/s2 | 10 m/s2 18 m/s2 | 12 m/s2
Velocidad méxima 1m/s | 0,75 m/s
Proteccion contra polvo y salpicaduras IP51 segun DIN 40050

(1) Otros tipos de cable son posibles bajo pedido especial.

(2) Podemos suministrar EM4s con doble par de accionamiento, permitiendo doblar las aceleraciones de recuperacion.

B Dispositivos de salida

Bajo pedido, podemos suministrar el ENCO-METER ya
acoplado a un dispositivo de salida electronica, que
puede ser un encoder incremental, absoluto o potencio-
metro.

En caso de usar un encdéder absoluto o incremental, si se
desea obtener una determinada resolucion r (mm por
impulso), el numero de impulsos del encoder (n) sera:

D

r

(D es el desarrollo del

n= ENCO-METER en mm)

B INSTALACION

Los ENCO-METER se fijan a una superficie plana de la
maquina mediante 3 o 4 tornillos de M4. Cualquier posi-
cion de montaje es posible. El cable debera estar correc-

RECORRIDO

Usando un potencidometro, se obtendra una relacion de
salida r (en Q por mm) segun:

(R es la resistencia nominal y
n en n° maximo de vueltas)

Como estandard, disponemos en stock de potenciome-
tros de R=10K y n=10 vueltas. Hay que tener en cuenta
que la carrera mecanica del potenciémetro puede limitar
el rango de medida del ENCO-METER.

tamente alineado (a < 2°) y en ningun caso debera sobre-
pasarse el rango de medida.

min. 5mm

max: RANGO DE MEDIDA

AUTOMATICOS S.L.



DIMVENSIONES 1111111

100

60

6 Allen DIN912
M3X78 iiox
AN
N s EM4
1 ® rs
22
20 © -
©
= o 16 <
N fo'a) N K) o <«
7 o
- 120 6
L
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40

27
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i T
M
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o
©
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>
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CONECTORES Y CONEXIONADO

90.9504

90.9505 0
57 )

Conector: Din 43650
Material: Plastico

218

Conector: Circular 5p
Material: Bronze niquelado
Numero de polos: 5

Numero de polos: 3 + E

90.9507

90.9510

72 .23

035

65

33
234

Conector: Mil. 7p horario
Material: Aluminio
Numero de polos: 7

Conector: Mil. 10p horario
Material: Aluminio
Numero de polos: 10

90.9512

55 20,5

Pg 11

\
— 1120

Conector: Circular 12p horario
Material: Aleacion Cu. Niquelada

90.9516

21

Conector: Circular 16p horario
Material: Aleacion Cu. Niquelada
Nuamero de polos: 16

Numero de polos: 12

90.9521

Conector: Circular 21p horario
Material: Aleacion Cu. Niquelada

90.9526

Conector: Circular 26p horario
Material: Aleacion Cu. Niquelada
Nuamero de polos: 26

Conector: DIN 37p para montaje aereo.
Material: Plastico
Numero de polos: 37

Conector: DIN 9p
Material: Plastico
Numero de polos: 9

Numero de polos: 21
909537 ., . e 90.9589
f 52 7 12,5
2 °
2 & )
@
J 7
e 1P

(3,
N
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EEEEEEEEEEEEEEES
Il CONEXIONADO ENCODERS INCREMENTALES

Cable 5x0.14 Cable 6x0.14+2x0.34 90.9504 90.9505 90.9507 90.9510 90.9512  90.9589
GND Amarillo Negro 1 1 A A 1 1
Vce Blanco Rojo 2 2 B B 2 2
A Marrén Amarillo 3 3 C C 3 3
B Verde Verde 4 4 D D 4 4
A complementaria Marrén 4 E E 5 6
B complementaria Azul B B 6 7
0 (referencia) Gris Gris 4 5 G G 7 5
0 complementario Gris Naranja 4 5] G H 8 8
Il CONEXIONADO CS / CSP SALIDA PARALELA
Cable 15 x 0.14 Cable 25 x 0.14 90.9512 90.9516 90.9521 90.9526
GND Negro Negro 1 1 1 1
Vcc Rojo Rojo 2 2 2 2
Dato 0 Marrén Marrén 3 3 3 3
Dato 1 Blanco Blanco 4 4 4 4
Dato 2 Amarillo Amarillo 5 5 5 5
Dato 3 Verde Verde 6 6 6 6
Dato 4 Naranja Rosa 7 7 7 7
Dato 5 Violeta Naranja 8 8 8 8
Dato 6 Gris Gris 9 9 9 9
Dato 7 Azul Azul 10 10 10 10
Dato 8 Blanco - Negro Amarillo - Negro 11 11 11 11
Dato 9 Blanco - Rojo Amarillo - Rojo 12 12 12 12
Dato 10 Blanco - Marrén Amarillo - Marréon 13 13 13
Dato 11 Blanco - Amarillo Amarillo - Verde 14 14 14
Dato 12 Blanco - Azul Amarillo Gris 15 15 15
Dato 13 Amarillo - Azul 16 16 16
Dato 14 Blanco - Negro 17 17
Dato 15 Blanco - Rojo 18 18
STOR " Blanco - Rojo Blanco - Verde 15 18 23
EN" Blanco - Marrén Blanco - Gris 16 19 24
DIR Blanco - Amarillo Amarillo - Rosa 11 15 20 25
RES Blanco - Azul Blanco - Azul 12 16 21 26
Il CONEXIONADO CM / CMP SALIDA PARALELA
Cable 15 x 0.14 Cable 25 x 0.14 Cable 36 x 0.14 90.9512 90.9516  90.9521 90.9526 90.9537
GND Negro Negro Negro 1 1 1 1 1
Vce Rojo Rojo Rojo 2 2 2 2 2
Dato 0 Marrén Marrén Marron 3 3 3 3 3
Dato 1 Blanco Blanco Blanco 4 4 4 4 4
Dato 2 Amarillo Amarillo Amarillo 5 5 5 5 5
Dato 3 Verde Verde Verde 6 6 6 6 6
Dato 4 Naranja Rosa Rosa 7 7 7 7 7
Dato 5 Violeta Naranja Naranja 8 8 8 8 8
Dato 6 Gris Gris Gris 9 9 9 9 9
Dato 7 Azul Azul Azul 10 10 10 10 10
Dato 8 Blanco - Negro Amarillo - Negro Amarillo - Negro 11 11 11 11 11
Dato 9 Blanco - Rojo Amarillo - Rojo Amarillo - Rojo 12 12 12 12 12
Dato 10 Blanco - Marron Amarillo - Marron Amarillo - Marrén 13 13 13 13
Dato 11 Blanco - Amarillo Amarillo - Verde Amarillo - Verde 14 14 14 14
Dato 12 Blanco - Azul Amarillo Gris Amarillo - Rosa 15 15 15 15
Dato 13 Amarillo - Azul Amarillo - Gris 16 16 16 16
Dato 14 Blanco - Negro Amarillo - Azul 17 17 17
Dato 15 Blanco - Rojo Blanco - Negro 18 18 18
Dato 16 Blanco - Marron Blanco - Rojo 19 19 19
Dato 17 Blanco - Verde Blanco - Marrén 20 20 20
Dato 18 Blanco - Rosa Blanco - Verde 21 21 21
Dato 19 Blanco - Naranja Blanco - Rosa 22 22
Dato 20 Blanco - Gris Blanco - Naranja 23 23
Dato 21 Blanco - Azul Blanco - Gris 24 24
Dato 22 Blanco - Azul 25 25
Dato 23 Verde - Negro 26 26
STOR " Blanco - Rojo Blanco - Naranja Gris - Negro 9 13 18 23 34
EN? Blanco - Marrén Blanco - Gris Gris - Rojo 10 14 19 24 85
DIR Blanco - Amarillo Amarillo - Rosa Gris - Marréon 11 15 20 25 36
RES Blanco - Azul Blanco - Azul Gris - Azul 12 16 21 26 37
1) solo entradas especiales. En caso de usar RES, DIR, EN, STOR los pins o cables corres-
pondientes quedan ocupados por dichas entradas e inhabilitados como salida de datos. Il CONEXIONADO CS SALIDA ANALOGICA
B CONEXIONADO CSY CM SALIDA SSI Celhi s 2l SR
Cable 6x0.14+2x0.34  90.9512  90.9589 GND Negro 1
Vce Rojo 2
GND Negro 1 1 I+ Amarillo 3
Vece Rojo 2 2 I- Marrén 4
Data + Amarillo 3 3 V+ Verde 5
Data - Verde 4 4 V- Azul 6
Clock + Marrén 5 5 DIR Gris 7
Clock - Azul 6 6 Malla Malla 12

hohner
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SERIES DXE

* Encoder incremental para ambientes severos

* Certificado: 1 M2 EEx d1 (Ta -20°C a + 60°C)
112GD EEx d11C T6 (Ta -20°C a +60°C)
Certificado n°: Sira 02ATEX1018

* Proteccion IP66 o IP67 segun DIN 40050, NEMA 6

CARACTERISTICASTECNICAS 11 HET

CUEIPO [ TaPa . .ot Acero inoxidable.
B Acero inoxidable.
Rodamientos . ... ... 6001-2Z / 61804 - 2RZ.
ProteCCION . . IP66 / IP67
Momento de inercia del rotor . .. ... .. 275 gm-cm?.
Velocidad MaxXima . . .. ... 3000 rpm.
Par de arranque . ... ... 6 Ncm.
Carga maxima admisible sobre eje axial .. ... .. ... 10 N.
Carga maxima admisible sobre eje radial . ... ... ... . 10 N.
PESO APIOX. . . .o 4 Kg.
Gama de temperatura en funcionamiento ... ... ... ... -20°C a +60°C.
Frecuencia maxima . ... .. ... 150 kHz.
CONSUMO . . ot 50mA.
RESOIUCION . . Méax. 5000 imp.
Conexion .. ....... .. .. Cable Apantallado, resistente al agua, sales, aceite y a las llamas.

DIMENSIONES 111111

100 43 @90
25 |5
23 10

@80

/ 6 ag. roscados
Junta torica 44x50x@3 a M6 (prof. 10) a 60°

REFERENCIA 11111

SALIDA P P
SERIE EJE ELECTRONICA CONEXION SALIDA RESOLUCION
DXE [ N J o0 @ ® [ N N N
K1- 12 x 25 mm 3- 10 m de cable A- Axial
5- 20 m de cable R- Radial

13- 5.24V Line driver (AA+BB+00)
16- 5..24V NPN open colector (AA+BB+00)

AUTOMATICOS S.L.



CONDICIONES GENERALES DE VENTA

M 1.- Aplicacion

Las presentes Condiciones de Venta, constituyen lo convenido entre
las Partes en relacion con los productos que seran adquiridos al
amparo de las mismas. No sufriran efecto Términos i Condiciones
adicionales o diferentes, cuando éstos correspondan al Comprador.
La aceptacion de las entregas efectuadas segun las presentes con-
diciones, constituye su aceptacion plena por parte del Comprador.

M 2.- Confirmacién
Los pedidos del Comprador se encontraran sujetos a confirmacion
escrita por parte de Hohner.

M 3.- Precios

A menos que Hohner indicase por escrito otra cosa en contrato, los
precios ofertados son validos durante un plazo de treinta (30) dias,
contados a partir de la fecha de la oferta, o con anterioridad cuan-
do se produzca la expiracion de un periodo de validez para efectuar
pedidos, segun imperativo de un contrato de compra — venta en
relacion con el cual hayan sido emitidas tales ofertas.

M 4.- Entregas

Las entregas quedan sujetas al plan de disponibilidad de Hohner.
Este realizara un esfuerzo razonable con el fin de efectuarlas en la
fecha ofertada, sin que el fallo en su consecucion le implique en res-
ponsabilidad alguna.

M 5.- Demoras en el cumplimiento

Hohner no sera responsable de los retrasos en cumplimiento, o del
incumplimiento debido a circunstancias imprevistas o a causas aje-
nas a su control. Caso de que el retraso pro causas ajenas a su con-
trol continuara, por un periodo superior a los seis (6) meses, cual-
quiera de las partes puede cancelar el contrato por la parte de los
productos no entregados.

M 6.- Condiciones de pago

El precio de las ventas efectuadas por Hohner, sera satisfecho por
el Comprador en un plazo no superior a treinta (30) dias naturales,
contados a partir de la entrega de las mercancias. Hohner se reser-
va la facultad de modificar o exigir cualquiera de las condiciones de
pago mencionadas, cuando a su opinion, las circunstancias finan-
cieras o el historial de pagos del Comprador asi lo aconsejen.
Cuando el Comprador incumpla las obligaciones de pago que con-
trae, y dicha situacion de impago permanezca con posterioridad a
los diez (10) dias de haber sido requerido el pago por Hohner, éste
se encontrara facultado para discontinuar cualquier entrega o pres-
tacién pendiente con el Comprador. En tal circunstancia Hohner
adquiere el derecho de cargar los importes adeudados por el
Comprador un interés del 2% mensual, con las limitaciones que se
encuentren previstas por la ley, y ademas con aquellos gastos que
tengan su origen en las actuaciones legales que sean requeridas
para ultimar el cobro.

M 7.- Insolvencia

En el caso de que cualquiera de las dos partes resulte afectada por
Expediente de Suspension de Pagos o de Quiebra, sea ésta volun-
taria o necesaria, o en el caso de que se adopte cualquier acuerdo
para ceder bienes a favor de terceros acreedores, la otra parte
podra dar por cancelado el presente contrato. En tales circunstan-
cias y en orden a la Reserva de dominio estipulada, Hohner optara
por la separacion de la cosa vendida retomando la masa patrimo-
nial del Comprador los pagos parciales recibidos, una vez detraido
su monto total al correspondiente a los dafios y perjuicios que se
determinen de acuerdo con los usos y leyes vigentes.
Excepcionalmente Hohner no hara uso del pacto de Reserva de
Dominio, cuando los titulares de la Administracién o gestién del
patrimonio del Comprador, en las circunstancias susodichas, se
subroguen en las obligaciones de pago pendientes.
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M 8.- Garantia

A) LOS PRODUCTOS HOHNER ESTAN GARANTIZADOS contra
defectos en los materiales y en la mano de obra. Durante el perio-
do de garantia Hohner puede optar por reparar o por reemplazar
LOS ELEMENTOS CUYOS DEFECTOS RESULTEN PROBADOS.
B) LIMITACIONES A LA GARANTIA. La garantia en los términos
atntecedentes, no sera de aplicaciéon cuando surjan defectos que
tengan su origen en:

1- Inadecuado o inapropiado mantenimiento por parte del
Comprador

2- Autoelaboracion por parte del Comprador de interfaces no
correctos.

3- Modificaciones no autorizadas o abuso.

4- Operaciones ajenas a las especificaciones ambientales estable-
cidas para el producto

5- Inadecuada preparacion y mantenimiento del lugar de la instala-
ciéon

C) COMIENZO DEL PERIODO DE GARANTIA. El periodo de
garantia comenzara a contarse a partir de la fecha de entrega.

D) PERIODO DE GARANTIAY SERVICIOS DURANTE LA MISMA.
El periodo de garantia y las prestaciones de servicios INCLUYEN
SEIS (6) MESES DE DURACION Y EXCLUYEN LA MANO DE
OBRAY LOS DESPLAZAMIENTOS OCASIONADOS.

E) EL LUGAR DE PRESTACION. Dentro del area de desplaza-
miento que defina Hohner en el término nacional, los servicios bajo
garantia para los productos instalados por éste, se efectuaran sin
cargo alguno al Comprador. Fuera de la mencionada area de des-
plazamiento, los servicios bajo garantia, seran efectuados a reque-
rimiento del Comprador, previo acuerdo con Hohner, corriendo por
cuenta del Comprador los gastos de viaje. En cualquier caso los
productos deberan ser remitidos por Hohner para aquellos servicios
determinados por éste. Para aquellos productos que carezcan de un
area de desplazamiento definida, los sevicios bajo garantia que
deban ser prestados en el lugar de la instalacion, seran suminis-
trados en el punto inical de aquella. Si los productos objeto de
garantia en el lugar de la instalacion so cambiados de sitio, origi-
nando con ello que los servicios de garantia que les corresponden,
sean efectuados en otro lugar distinto al de la instalacion inicial, la
garantia permanecera en vigor Unicamente si el Comprador se
compromete a titulo oneroso a una inspeccion e instalacion adicio-
nales en el nuevo lugar en que ésta fuese efectuada.

F) GASTOS DE EMBARQUE, ETC. Por adelantado el Comprador
se hara cargo de los gastos de embarque de aquellos productos
remitidos a Hohner con el fin de que sea cumplido el servicio de
garantia que les corresponde, y Hohner se hara cargo de los gas-
tos correspondientes a la devolucion de dichos productos. No obs-
tante, seran por cuenta de Comprador todos los gastos de embar-
que, derecho e impuestos de los productos enviados a Hohner
desde un pais distinto al de éste.

G) No existe ningun otro compromiso de garantia que no se
encuentre expreso o implicito en las condiciones mencionadas con
anterioridad. Con caracter expreso, Hohner no garantiza la comer-
cialidad o idoneidad a los efectos de cualquier aplicacién concreta y
particular.

M 9.- Cambios técnicos

Hohner se reserva el derecho a efectuar en cualquier momento
cambios en el disefio o en las especificaciones de los productos a
los que se refiere en el presente.

M 10.- Estipulaciones varias

a) Si Hohner omite ejercer los derechos que le corresponden en vir-
tud de este contrato, ello no constituira ni se considerara que cons-
tituye renuncia o pérdida alguna de tales derechos.

b) Con renuncia expresa al Fuero Jurisdiccional que pudiera corres-
ponderles, las partes se acogen al de los jueces y tribunales de
Barcelona para cuantas gestiones litigiosas afecten a la interpreta-
cion y aplicacion de los términos de presente Contrato.
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